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1. FUR DEN BEDIENER

Diese Anleitung im daftr vorgesehenen Kasten an der Aufenthaltsbihne oder der
Hubarbeitsbihne aufbewahren. Sollte die Bedienungsanleitung verloren gehen oder
beschadigt oder aus irgendeinem anderen Grund unleserlich werden, bestellen Sie bitte eine
neue Anleitung beim Hersteller.

Diese Anleitung liefert dem Bediener alle notwendigen Informationen Gber den Aufbau und
die Funktionen des Arbeitskorbs sowie dessen korrekte Verwendung. Daruber hinaus enthalt
die Anleitung einen Leitfaden fir die Wartungsmafinahmen, fir deren Durchfliihrung der
Bediener der Arbeitsbuhne verantwortlich ist.

Andere Wartungsarbeiten an der Arbeitsbihne erfordern spezielle Fachkenntnisse,
besondere Werkzeuge oder genaue Kenntnisse der Mess- oder Einstellwerte. Ein Leitfaden
fur diese Wartungsmalinahmen ist in einem separaten Wartungshandbuch enthalten. In
Fallen, bei denen besondere Wartungsarbeiten oder Reparaturen notwendig sind, wenden
Sie sich bitte an einen autorisierten Handler, den Importeur oder den Hersteller.

A GEFAHR

Bitte lesen Sie die Anweisungen in dieser Anleitung aufmerksam, bevor Sie die
Hubarbeitsbuhne in Betrieb nehmen. Alle hier enthaltenen Anweisungen mussen vor der
Inbetriebnahme verstanden worden sein. Im Betrieb und bei Wartungsarbeiten an der
Hubarbeitsbihne sind diese Anweisungen strikt zu befolgen.

Bei der Handhabung der Einheit sind zusatzlich zu den Anweisungen dieser Anleitung auch
die vor Ort geltenden gesetzlichen Bestimmungen, die vom Arbeitgeber vorgegebenen
Richtlinien sowie die auf der Baustelle geltenden Vorschriften zu beachten.

Dinolift Oy entwickelt seine Produkte standig weiter. Aus diesem Grund spiegelt der
Inhalt dieser Anleitung eventuell nicht immer die jingsten Produktversionen wider. Dinolift
Oy behélt sich das Recht vor, ohne Vorankiindigung Anderungen an seinen Produkten
vorzunehmen. Dinolift Oy haftet nicht flr eventuelle Probleme, die auf geanderte oder
fehlende Daten oder Fehler in dieser Anleitung zurtickzufihren sind.

Bitte wenden Sie sich flr weitere Informationen und detaillierte Anweisungen an lhren
Handler oder an den Hersteller.
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1.1. UBERBLICK UBER DAS GERAT

Bei diesem Gerat handelt es sich um eine selbstfahrende Hubarbeitsbiihne. Diese
Hubarbeitsbuhne entspricht der Norm EN280 Typ 1, wobei das Fahren nur in
Transportstellung des Arms erlaubt ist. Die auslegergestutzte Hubarbeitsbihne wird von der
Bedienkonsole auf der Arbeitsbiihne aus bedient.

Zum Heben wird das Gerat von hydraulischen Stitzauslegern unterstitzt. Diese missen

ausgefahren werden, so dass die Rader des Gerats vom Boden abgehoben sind.

Die Hauptkraftquelle der Hubarbeitsbiihne ist ein Dieselmotor. Als Hilfsenergiequelle steht
ein netzbetriebener Elektromotor zur Verfigung. Die Stltzausleger und das Armsystem
werden hydraulisch angetrieben.

Weitere Informationen Uber die Hubarbeitsbihne sind in den Kapiteln ,Technische Daten®
und ,Aufbau und Funktionen der Arbeitsbihne” in dieser Anleitung enthalten.

1.2. BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG DER ARBEITSBUHNE

Die Hubarbeitsbuhne ist ausschlieRlich fur den Transport von Personen und Werkzeugen
vorgesehen und dient als Arbeitsplattform innerhalb der zulassigen Tragfahigkeit und
Reichweite (siehe Tabelle ,Technische Daten® und ,Reichweitendiagramm?®).

Die bestimmungsgemale Verwendung umfasst:
» Einhaltung aller Anweisungen in der Bedienungsanleitung
* Durchfuhrung der Inspektions- und Wartungsarbeiten.

Diese Hubarbeitsbiihne ist NICHT isoliert und bietet keinen Schutz vor Kontakt mit
elektrischem Strom. Die Hubarbeitsbuhne darf nicht fur Arbeiten an elektrischen Anlagen
verwendet werden.

Die Sicherheitshinweise in Bezug auf die Arbeitsumgebung und die hier enthaltenen
Einschrankungen sind strikt zu befolgen.

ACHTUNG

Fur alle Arbeitsmethoden oder Bedingungen, die nicht ausdrucklich vom Hersteller in der
Bedienungs- und Wartungsanweisung der Einheit angegeben sind, muss der Bediener
entsprechende Anweisungen und die Genehmigung vom Hersteller einholen.
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2. TECHNISCHE DATEN

280RXT

Max. Arbeitshohe 28,0m

Max. Hohe der Arbeitsbihne 26,0 m

Max. seitliche Reichweite 16,0 m
Drehung des Arms kontinuierlich
Arbeitsbuhnenschwenkung 180°
Schwenkarme 1,6 /1 140°

Schwenkbereich

siehe Reichweitendiagramm

Stitzbreite

3,8mx42m

Transportbreite 2,05m
Transportlange 58m
Transporthohe 2,4 m
Gewicht 4860 kg

Max. zulassige Last auf Arbeitsbuhne 230 kg
Zulassige Personenzahl und Zuladung 2 Personen + 70 kg
Max. zulassige, von Personen verursachte Seitenbelastung 400 N

Max. seitlicher Schragstand (Chassis) +1°

Max. zulassige Windgeschwindigkeit wahrend des Einsatzes 12,5 m/s

Min. Umgebungstemperatur im Betrieb -20°C

Max. Stutzkraft an den Stutzauslegern 29000 N
GroRe der Arbeitsbliihne 0,7x1,3m
Fahrtgeschwindigkeit max. 10 km/h
Steigfahigkeit 40 % (22°)

Elektrizitatsversorgung

- Verbrennungsmotor (Diesel)

KUBOTA D1105
(EU Stage V, EPA/ CARB Tier 4
Final)

Nettoleistung

18,5 kW (24,8 PS)/2800 U/min

Kraftstofftankvolumen

821

(Fahren/hohe Geschwindigkeit)

Oltankvolumen 511
KihlImittelvolumen 3,11
Garantierter Schallleistungspegel Lwa 102 dB
Schallleistungspegel (UCB/LCB) 72/85 dB
(Arbatton, Fahrenfiangsam) <05 mis2
Ganzkdrper-Vibrationen 1.0 m/s2

- Netzstrom (optional)

230/50 Hz/16 A

Schallleistungspegel <70 dB
Ganzkérper-Vibrationen nicht feststellbar
Steckdosen an der Arbeitsbihne 2 x 230V/50Hz/16A
12V
USB
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2.1. MASSZEICHNUNGEN
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2.2. REICHWEITENDIAGRAMM
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2.3. BEISPIEL FUR DAS TYPENSCHILD DER MASCHINE

Jede Maschine besitzt ein Typenschild (siehe Abbildung unten). Auf dem Typenschild sind
der Name und die Adresse des Maschinenherstellers, die Seriennummer der Maschine und
andere relevante Maschineninformationen angegeben.

O O
MEWP Typ DINO Hersteller n,"n,'-’t
Baujahr Adresse des Herstellers Raéggﬂ'?ﬁ?ﬁég
Fabrikationshummer c €
Gewicht kg Max. Last 230 kg
Max. Personenlast Zusatzliche Last 70 kg
Max. Seitenkraft Max. Schragstand des 1 o}

Fahrgestells

x Spannung Frequenz 50 Hz

;_ Min. Betriebstemperatur Max. Windkraft 12,5 m/s

O O

Beschreibung der Maschine: MEWP = ,mobile Hubarbeitsbihne”.

Die Lage des Typenschilds und des
Maschinenprufschilds ist wie auf dem Bild
gezeigt.

Die Seriennummer ist ebenfalls in das
Fahrgestell eingraviert.

12
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2.4. EU-KONFORMITATSERKLARUNG - MUSTER

EG-Konformitatserklarung zu einer Maschine

Hersteller

Dinolift Oy

Raikkolantie 145

FI-32210 Loimaa, FINNLAND

erklart, dass die

Zugangsplattform DINO 280RXT Nr. YGC265RXTH0026540

den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG in der jeweils gultigen Fassung und
den
nationalen Durchfuhrungsvorschriften entspricht.

Angewandtes Konformitatsbewertungsverfahren 2006/42/EG: Anhang VIII: Interne
Fertigungskontrolle.

Die Zugangsplattform erfullt auch die Anforderungen der folgenden EG-Richtlinien:
2000/14/EC. 2014/30/EU

Gemessener Schallleistungspegel Lwa (100 +1,5) 101,5 dB
Garantierter Schallleistungspegel L, 101,56 +0,5dB

Angewandtes Konformitatsbewertungsverfahren 2000/14/EG: Anhang V: Interne
Fertigungskontrolle.

Bei der Entwicklung der Maschine wurden die folgenden harmonisierten Normen angewandt:
SFS-EN 280:2015; EN 13849-1:2015; SFS-EN 60204-1/A1: SFS-EN-ISO 12100:2010

Person, die zur Erstellung der technischen Unterlagen befugt ist: Santtu Siivola
Chief Engineer
Dinolift Oy, Raikkolantie 145,
32210 Loimaa, FINLAND

Loimaa 30.06.2017

Santtu Siivola
Chief Engineer

HINWEIS! Durch eigenmachtige Anderungen oder groRere Reparaturen, die die Festigkeit,
Stabilitat oder den Betrieb der Maschine beeintrachtigen, werden die CE-Kennzeichnung
und die EG-Konformitatserklarung ungultig.

13
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INSPECTION POINTS:

A. GENERAL REQUIREMENTS
1. Suitability for use

2. Certificate of conformity

3. User manual and storage

4. Machine plate - inspection plate
5. Instructional and safety plates
6. Safety colours

B. STABILITY

1. Load plate and reach diagram
2. Supports / outriggers

3. Indicator for horizontal position

(Y = meet standards N = do not meet standards)

2.5. MUSTER FUR EIN PRUFPROTOKOLL FUR DIE ZUGANGSPLATTFORM
TEST CERTIFICATE
DATE: |
START-UP TESTS:
Inspection place: Dinolift Oy Inspector's signature: |
Schmidt Florian NTOS78-2 -

BASIC INFORMATION
Manufacturer: Dinolift OY Place of manufacture: Finland
Address: Raikkolantie 145

32210 LOIMAA
Importer:
Type of lift: [¥] Boom platform [ scissor platform [ Mast platform
Chassis: [ car [= Self propelled [ Trailer mounted
Boom: [] Articulated boom [ Telescopic boom [ Articulated telescopic boom

[] Fixed mast [ Telescopic mast [ Scissor
Outriggers: [-#] Hydraulic turning [ Hydraulic pushing [ Mechanical
TECHNICAL SPECIFICATIONS
Machine and type: DINO 280RXT Max. platform height 26,0 m
Number of manufacture Max. outreach: Depend on load
Year of manufacture
Max. lifting capacity: 230 kg Boom rotation: Continuous
Max. person number: 2 Support width: 3,8 m
Max. additional load: 70kg Transport width: 2,08 m
Power supply: Diesel Transport length: 5,82 m
Lowest temperature: -20 °C Transport height: 2,37Tm
Weight: 4860 kg Basket size: 0,7x1,3

Y N
C. STRUCTURES

1 [ 1. Transport position / transp. equipment

[“] [] 2. Driving/towing equipment

[*] [ 3.Chassis

[“] [ 4. Turning device

[“] [ 5.Boom system

[7] [] 6. Structure and position of work platform
7. Hydraulic system
D. ELECTRIC SYSTEM

[+ [] 1. Electric system

[ [] 2. Electric appliances

- [] 3.Lights

Y N
1 O
L [
4 O
4 O
4 [
= O
1 O
[« O
[~ O
[z O

14
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E. SAFETY AND CONTROL DEVICES F. SAFETY FEATURES
1. Safety limit switches = [ 1. Prevention of unauthorized use O
2. Sound signal = [ 2. Locking device, covers and guards O
3. Emergency descent system F 3. Prevention of lifting = O
4. Protection of controls [~ [ 4. Prevention of opening of support 1
5. Symbols / control directions = 5. Safety distances = O
6. Placement of controls [ [ 8. Control of loading 1 O
7. Emergency stop [~ 9. Limiting devices O
G. TEST LOADING
1. Overload test (150%) 345 kg ER |
2. Functional test (110%) 237 kg = O
FAILINGS AND NOTES
Failings have been repaired. Date: Signature:

Dino-Zugangsplattformen werden im Werk einer ersten Uberlastpriifung sowie einer
Struktur- und Funktionsprifung durch den vom Hersteller autorisierten Prifer unterzogen.
Dies ist ein Muster eines Prufzertifikats, das auf der Prifung basierend erstellt und mit der
Arbeitsbihne geliefert wird.

Bitte bewahren Sie dieses Zertifikat und alle anderen Prifdokumente mindestens 5 Jahre bei
der Arbeitsbiihne an dem hierflir vorgesehenen Ort auf.

15
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3. SICHERHEIT

In diesem Abschnitt werden die wichtigen Sicherheitsvorschriften und Warnsignale
beschrieben, die mit dem Transport, dem Betrieb und der Wartung der Hubarbeitsbihne
zusammenhangen.

A GEFAHR

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen und Sicherheitsbestimmungen kann ernste
Personenschaden oder Lebensgefahr verursachen. Machen Sie sich sorgfaltig mit den
Sicherheitsbestimmungen, mit den Bedienungsanleitungen sowie mit dem Schildern an der
Maschine vertraut und halten Sie sie ein.

Stellen Sie sicher, dass Sie alle Sicherheitsvorschriften und Sicherheitsbestimmungen
verstanden haben. Sorgen Sie dafir, dass sich auch die anderen Personen, die die
Hubarbeitsbuhne bedienen und im Korb arbeiten, mit den Anweisungen vertraut gemacht
haben.

3.1. SICHERHEITSBESTIMMUNGEN

Die Hubarbeitsbuhne darf nur von einer, mit einer schriftlichen Erlaubnis ausgestatteten,
speziell geschulten und mit dem Gerat gut vertrauten, mindestens achtzehn (18) Jahre alte
Person bedient werden.

Die Hubarbeitsbuhne ist regelmafig zu reinigen, um Verschmutzungen zu vermeiden, die
die Betriebssicherheit beeinflussen oder die Inspektionen erschweren.

Das Gerat muss regelmalig inspiziert und gewartet werden.
Wartung und Reparaturen durfen nur von geschultem Personal ausgefuhrt werden, das auch
mit den fur dieses Gerat gultigen Betriebs-, Wartungs- und Reparaturanleitungen vertraut ist.

Bei Storungen jeglicher Art ist der Einsatz der Hubarbeitsbihne streng untersagt.

Keine Sicherheitsvorrichtung an der Maschine darf entfernt oder funktionsunfahig gemacht
werden.

A WARNUNG

Das Gerat darf ohne Genehmigung des Herstellers nicht verandert oder unter Bedingungen
eingesetzt werden, die den vom Hersteller gestellten Anforderungen nicht gentgen.

Der Anwender muss vom Hersteller die Instruktionen und die Genehmigung fur alle
aulRergewohnlichen Arbeitsprozesse und -bedingungen erhalten, die vom Hersteller vorher
nicht definiert worden sind.

16
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UMSETZUNGSFAHRT

Beachten Sie beim Umsetzen das maximal erlaubte Gefalle des Gelandes. Wahrend des
Bewegens im Gelande stets oberhalb der Maschine aufhalten.

Achten Sie auf Gelandehindernisse und andere feste und bewegliche Hindernisse, die sich
auf der Fahrstrecke befinden. Stellen Sie sicher, dass Sie in Fahrtrichtung eine gute Sicht
haben.

Verwenden Sie die Maschine nicht zum Abschleppen.
ARBEITSBEREICH UND VORBEREITUNG DER HEBEARBEIT

Beim Einsatz an verkehrsreichen Stellen ist der Arbeitsbereich deutlich zu kennzeichnen
(Warnleuchten und/oder Absperrung).
Es sind auch alle Bestimmungen der StVO einzuhalten.

Prufen, ob der Bewegungsbereich der Stutzbeine vor Verwendung der Stutzbeine frei ist.

Bei der Abstitzung des Fahrwerks muss die Tragfahigkeit und Neigung der Abstitzflache
berticksichtigt werden. Verwenden Sie die Maschine nicht, wenn sie sich auf einem
Lastwagen, einem Eisenbahnwagen, einem schwimmenden Schiff oder einer anderen
mdglicherweise instabilen Plattform befindet.

Sicherstellen, dass die Stltzbeine auf schragen Flachen nicht wegrutschen kdnnen.

Auf instabilem Untergrund sind zusatzliche Stitzteller von ausreichender Grof3e unter den
Stutzbeinen anzubringen. Bei der Auswahl zusatzlicher Stutzteller ist sicherzustellen, dass
die Metall-Stutzbeine nicht wegrutschen kénnen.

Sicherstellen, dass die Rader in Stutzstellung keinen Bodenkontakt haben.

Uberpriifen Sie immer die Ausrichtung der Maschine, bevor Sie mit dem Betrieb beginnen.

Stets sicherstellen, dass sich im Arbeitsbereich keine unbefugten Personen aufhalten.
Einklemmgefahr zwischen drehenden und festen Konstruktionen.

Beim Bewegen der Arme von Schaltzentrale der Drehvorrichtung aus: Vorsicht vor
dem Einklemmen an Stiitzbeinen oder anderen Konstruktionen, die sich nicht mit dem
Arm drehen.

17



Bedienungsanleitung « DINO 280RXT

ANHEBEN UND ARBEITEN VOM ARBEITSKORB AUS

Niemals die maximale Anzahl von Personen, maximale Belastung oder Handkraft, erlaubt fur
die Arbeitsbuhne Uberschreiten. Niemals Lasten von oben entgegennehmen.

Vor dem Einsatz immer sicherstellen, dass die Sicherheitsvorrichtungen und die
Notabsenkung funktionieren.

Sicherheitsgeschirr verwenden! Befestigen

Sie das Sicherheitsgeschirr an den daflr

vorgesehenen Befestigungsdsen. ®

Achtung! Der Korb ist mit einem Befestigungspunkt ﬂﬂm e —
far das Sicherheitsgeschirr jedes Bedieners %

ausgestattet. Nur ein Sicherheitsgeschirr / .'\ -
Befestigungspunkt. — Q&

Die Verwendung von Leitern, Podesten oder
anderen Gestellen im Arbeitskorb ist verboten!

Vor jedem Gebrauch sicherstellen, dass die Turen des Arbeitskorbs ordnungsgemaf
geschlossen sind. Wenn der Arbeitskorb mit einer Leiter ausgestattet ist, muss die Leiter in
seiner oberen Stellung einrastet sein.

Es ist untersagt, Gegenstande aus dem Korb zu werfen oder fallen zu lassen. Alle
Werkzeuge mussen im Arbeitskorb transportiert werden. Lassen Sie niemals die Werkzeuge
am Netzkabel auRerhalb des Arbeitskorbs hangen.

Heben Sie niemals die Werkzeuge, Instrumente oder Materialien auf dem Gelander des
Arbeitskorbs oder angebracht an das Gelander.

Die Hubarbeitsbuhne darf nicht als Aufzug verwendet werden.

Die Hubarbeitsbuhne darf nicht fir den Transport von Gegenstanden oder Personen
zwischen verschiedenen Stockwerken oder Plattformen eingesetzt werden. Das Betreten
oder Verlassen einer in Bewegung befindlichen Arbeitsplattform ist verboten.

Wenn der Arm vollig abgesenkt ist, sicherstellen, dass er sich beim Drehen nicht an
Konstruktionen verfangt, die sich nicht mit dem Arm drehen.

Vor dem Absenken des Korbs ist sicherzustellen, dass der Boden frei ist.

Der Arbeitskorb darf nicht bis zum Boden abgesenkt oder in Berihrung mit Bauten gebracht
werden, da er sonst beschadigt werden kann.

Hubarbeitsbihne nicht allein bedienen. Daflr sorgen, dass sich am Boden eine Person
befindet, die im Notfall Hilfe rufen kann.
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BEDINGUNGEN DES EINSATZUMFELDES

Beim Einsatz der Hubarbeitsbuhne sind stets die Wetterbedingungen, wie Wind,
Sichtverhaltnisse, und Regen zu berucksichtigen, um dadurch verursachte Gefahrsituationen
Zu vermeiden.

Ein Einsatz ist untersagt, wenn
A die Temperaturen unter -20 °C fallt, oder

die Windstarke 12,5 m/s liberschreitet.

Windstarke (m/s) Einfluss des Winds am Boden

0 Windstill Rauch steigt senkrecht auf
Die Windrichtung ist an der Bewegung des Rauchs zu
1-3 Schwach erkennen und der Wind ist auf der Haut spurbar. Die Blatter

am Baum rauschen

Die Blatter am Baum und kleine Aste bewegen sich. Die

4-7 MaRig Fahne richtet sich gerade. Der Wind wirbelt Staub und lose
Papierfetzen auf.

Kleine Laubbdume und groRe Aste schwanken Der Wind
8-13 Kraftig rauscht beim Auftreffen auf Hauser oder feste Gegenstande.
Das Halten des Regenschirms ist schwierig.

Alle Baume schwanken. Das Gehen gegen den Wind ist
schwer.

14-17 Stark

ACHTUNG! Die Windgeschwindigkeit kann oben viel héher sein als auf der Erdoberflache.

Keine grof¥flachigen Werkzeuge/Utensilien mit in den Korb nehmen. Eine erhéhte Windlast
kann die Stabilitat des Gerates gefahrden.

Arbeiten in der Nahe von Freileitungen setzen besondere Vorsicht voraus.
Mindestabstande beachten:

Spannungsbereich (von Mindestabstand
Phase zu Phase) FuR

0-300 V Kontakt vermeiden

300 V-50 kV 3 10

50 kV-200 kV 4,5 15

200 kV-350 kV 6 20

350 kV-500 kV 8 25

500 kV-750 kV 11 35

750 kV—-1000 kV 14 45

Diese Abstande sind einzuhalten, falls nicht die Vorschriften am Arbeitsplatz oder lokale bzw.
nationale Bestimmungen grélRere Sicherheitsabstande erfordern.

Dies Hubarbeitsbihne ist NICHT isoliert und schutzt nicht vor der Berlihrung unter
Spannung stehender Teile. Die Hubarbeitsbuhne darf nicht
bei Elektroarbeiten eingesetzt werden.
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3.2. SICHERHEITSKENNZEICHNUNGEN

In diesem Buch werden die auf dieser Seite beschriebenen Warn- und Hinweismarkierungen
verwendet.

Beachten Sie alle nach Warnungen befindlichen Sicherheitshinweise, um
Gefahrensituationen und Schaden zu vermeiden.

der Anleitung warnt vor mdglichen Risikofaktoren. Beachten Sie die Texte bei den
Markierungen oder weiteren Hinweise bei den Symbolen.

A GEFAHR

Die rote Markierung GEFAHR wird bei unmittelbaren und bedrohlichen Risikofaktoren
verwendet, die ernste Verletzungen oder Lebensgefahr bedeuten kénnen, wenn sie nicht
vermieden werden konnen.

g Das allgemeine Sicherheitswarnsymbol bei den Markierungen an der Maschine und

A WARNUNG

Die orangefarbene Markierung WARNUNG wird bei moglichen Risikofaktoren verwendet,
die unter bestimmten Bedingungen zu ernsten Verletzungen oder Lebensgefahr fuhren,
wenn sie nicht vermieden werden kdnnen.

A VORSICHT

Die gelbe Markierung VORSICHT wird bei Risikofaktoren verwendet, die eine annehmbare
oder geringe Verletzung verursachen kann.

Die blaue HINWEIS-Markierung wird verwendet, wenn das Augenmerk auf den Betrieb oder
die Wartung betreffende Sonderanweisungen gelenkt werden soll. Derartige Anweisungen
sind zum Beispiel solche, die die Betriebssicherheit der Maschine oder das Vermeiden von
Materialbeschadigungen betreffen.
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Einklemmgefahr - Einklemmgefahr - Einklemmgefahr -
bewegliche Teile bewegliche Teile fallendes Material
H@)))))m \
Windgeschwindigkeit Umkippgefahr Absturzgefahr
° o
-1 &13
Rauchen verboten Ausreichend Notabsenkung
Sicherheitsabstand
halten
[
O~
Offenes Feuer Ausreichend Hebepunkt
verboten Sicherheitsabstand
halten
Lauf des Motors in Ausreichend

Innenrdumen verboten Sicherheitsabstand zu
Stromleitungen halten

[ !

Bedienungsanleitungen  Wartungsanleitungen Ersatzteilliste

Schéadliche
Abgasemissionen

AW

T

Abstltzkraft

]
(i)
-

Befestigungspunkt fur
Sicherheitsgeschirr

Befestigungspunkt
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3.3. SICHERHEITSVORRICHTUNGEN

1. Uberwachung der Transportposition

Die Transportposition des Hauptauslegersystems wird tiber Sensoren Uberwacht:

RK3 = induktiver Schalter fur Arm und Schwenkarme abgesenkt

RK8 = Drahtseilsensor flr Ausfahrstellung des Arms

RK1, RK2 = induktive Schalter fir Drehung der Drehvorrichtung

RK32, RK30 = Winkelsensoren fur Armwinkel relativ zum Fahrgestellwinkel

Fahren und Betrieb der Stutzausleger ist nur moglich, wenn sich die Maschine in
Transportposition befindet.

RK8

RK32

RK30

RK1, RK2 @)

2. Uberwachung der Stiitzposition

Alle Stutzausleger der Hubarbeitsbuhne mussen sich in Stutzposition befinden, bevor der
Arm angehoben wird.

Vergewissern Sie sich, dass die Rader vom Boden abgehoben sind.

Die Sicherheitsendschalter RK11, RK12, RK13 und RK14 befinden sich auf den
Stutzstabilisatoren.

RK11-14
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3. Sensor fiir den Schragstand des Fahrgestells

Der Sensor fur den Schragstand des Fahrgestells (RK30) tberwacht den Schragstand des
Fahrgestells. Der Sensor befindet sich unter der vorderen Abdeckung.

L\

Um den Funkbetrieb zu starten, muss das Fahrgestell mit den Stutzauslegern auf 1° genau
ausgerichtet sein. Die Schragstandssignalleuchten durfen nicht leuchten.

UCB YLCB
A F O
rE- A

Bei Funkbetrieb beginnt die Signalleuchte zu blinken, wenn die Fahrgestellneigung 1°

Uberschreitet.

Ein Uberschreiten um 5° verhindert den Betrieb von:

* Drehung des Arms

» Hauptausleger nach oben/unten (Absenken des Hauptauslegers wird verhindert, bis der
Teleskopausleger vollstandig eingefahren ist)

* Gelenkarme auf

* Teleskopausleger aus
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4. Uberlastungsiiberwachung des Arms

Das Momenterfassungssystem verhindert, dass die Hubarbeitsblihne Uberlastet wird, indem
die seitliche Ausladung der Hubarbeitsbuhne begrenzt wird. Die zulassige Ausladung hangt
von der Last auf der Arbeitsbihne ab.

Die Belastung wird Uberwacht mit:

+ B1-B4 Drucksensoren

+ RKB32 = Armwinkelsensor

+ RKB8 = Drahtseilsensor fur Ausfahrstellung des Arms

RK32

RK8

B1-B4

Alle Bewegungen konnen normal ausgefuhrt werden, wenn sich die Arbeitsbihne innerhalb
des zulassigen Betriebsbereichs befindet. Wenn das Armsystem Uberlastet oder bis zur
Ausladungsgrenze gefahren wird, stoppt das Momenterfassungssystem Bewegungen, die
die Stabilitat der Hubarbeitsbuhne gefahrden.

Verhinderte Bewegungen:

» Ausfahren des Teleskopauslegers

» Hauptausleger nach unten (Absenken des Hauptauslegers wird verhindert, bis der
Teleskopausleger vollstandig eingefahren ist)

+ Schwenkarme auf/ab

* Arbeitsbihnenschwenkung

Wenn sich der Arm bei 90-99 % Ausladung befindet, blinken die Signalleuchten, und ein
intermittierendes Tonsignal ertont auf der Arbeitsbihne.

uc

el

CB

L
0

Wenn sich der Arm bei 100 % Ausladung oder dartber befindet, leuchten die Warnleuchten
und es ertont ein Dauertonsignal.

In dieser Situation kann die Hubarbeitsbihne in die Richtung gefahren werden, in der sie
sich innerhalb des zulassigen Ausladungsbereichs befindet.
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5. Uberwachung der Teleskopauslegerseile

Der Teleskopausleger verflgt Gber mechanische Anzeigen, die auf einen mdglichen Ausfall
der Drahtseile hinweisen.

Die Anzeigen kontrollieren, wenn sich die Maschine in Transportposition befindet und der
Teleskopauslegerarm vollstandig eingefahren ist.

Am hinteren Ende des Arms mussen alle
vier Indikatoren auf die mit den Aufklebern
markierten grinen Bereiche ausgerichtet
sein.

Wenn die Anzeigen nicht ausgerichtet oder
sichtbar sind oder sich nicht in Hohe der
Abdeckung befinden, kdnnen die Seile
beschadigt sein.

Am vorderen Ende mussen alle vier
zylindrischen Hulsen gegen die Endplatte \\‘\%‘kiaw
des Arms gedruckt werden. Die Feder darf
nicht unter der Hulse sichtbar sein.

54.1746

Wenn die Anzeigen zeigen, dass moglicherweise ein Problem mit den Seilen vorliegt, darf
das Armsystem nicht betatigt werden.
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6. Sicherheitsvorrichtungen fiir Schlauchbruch

Alle lasttragenden Zylinder sind mit Ventilen fir den Fall von Schaden oder Leckagen im
Hydrauliksystem ausgestattet, die verhindern, dass die Last herunterfallt.

Stitzauslegerzylinder Absperrventile 2 Richtungen
Hubzylinder des Arms Lastregelventil 1 Richtung
Hubzylinder der Gelenkarme Lastregelventil 1 Richtung
Teleskopauslegerzylinder Lastregelventile 2 Richtungen
Nivelliersystem (Nehmerzylinder) Lastregelventil 1 Richtung
Auslegerarmzylinder Lastregelventil 1 Richtung

7. Kontrolle der Neigung der Arbeitsbiihne

Die Arbeitsbtihne wird hydraulisch mit einem Master-Slave-System ausgerichtet. Der

Geberzylinder bewegt sich mit dem Arm und steuert den Nehmerzylinder, der die
Arbeitsbihne neigt.

Das Nivelliersystem besteht aus den folgenden Teilen:
Hauptzylinder (Master)

Slave-Zylinder

Lastregelventil am Nehmerzylinder
Lastregeldoppelventil

Elektrisches Wegeventil

Qb wn =

Die Arbeitsbihne behalt ihre waagerechte Stellung nur, wenn die Ventile im System dicht
sind. Lecks oder Luft im Nivellierungssystem verursachen eine Ungenauigkeit bei der
Nivellierung der Arbeitsbihne.
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8. Notstopp-Tasten

Nach Drucken der Notstopp-Taste wird das Bediensystem ausgeschaltet, alle Bewegungen
werden sofort gestoppt und das Netzteil wird ausgeschaltet. Jede Bedienkonsole ist mit
einer Not-Aus-Taste ausgestattet.

Wenn sich die Maschine im Notstopp-Modus befindet, blinken alle Bedientasten rot, und die
Anzeigeleuchte in der Notstopp-Taste des LCB-Zentrums erlischt.

Die Notstopp-Taste verrastet in der unteren Position und muss entriegelt werden, bevor das
Netzteil wieder eingeschaltet wird.

Wenn die Einheit nicht startet, sicherstellen, dass keine der Notstopp-Tasten der
Bedienkonsolen in der unteren Position verrastet ist.

9. Not-Absenksystem

Zwecks Schutz vor eventuellem Stromausfall ist die Hubarbeitsbliihne mit
einem batteriebetriebenen Not-Absenksystem ausgestattet.

Der Dieselmotor stoppt, sobald das Not-Absenksystem gestartet ist.

Das Not-Absenksystem kann von jeder Bedienkonsole unabhangig von der
Bedienkonsolensauswahl verwendet werden. Durch Starten des Not-Absenksystems wird
die Bedienkonsole dort aktiviert, wo sie verwendet wird, und die andere Bedienkonsole wird
deaktiviert.

Das Not-Absenksystem ermoglicht den Betrieb aller Bewegungen aul3er dem Ausfahren des
Teleskopauslegers und der Gelenkarme. Alle normalen Sicherheitseinrichtungen bleiben
wahrend des Notbetriebs betriebsbereit.

NOT-ABSENKSYSTEM IM NOTSTOPPMODUS

Wenn die Notstopp-Taste gedrickt wurde, kann das Not-Absenksystem nur vom
Boden aus bedient werden. Notstopp deaktiviert das normale Bediensystem und die
Sicherheitseinrichtungen, und nur das manuell gesteuerte System bleibt in Betrieb.

A GEFAHR

Kippgefahr fiir die Hubarbeitsbihne und Gefahr schwerwiegender Beschadigung
der Struktur! Die manuelle Betatigung der Ventile setzt kritische Sicherheitseinrichtungen
auller Kraft. Aus diesem Grund wurde der Bedienhebel versiegelt. Das System darf nur
verwendet werden, um einen eingeklemmten Bediener im Notfall zu retten, falls das
normale Bediensystem nicht bedient werden kann.
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4. GRUNDLEGENDE STRUKTUR UND FUNKTIONEN

Auf dieser Seite sind die Bezeichnungen der grundlegenden Bauteile und die
Funktionsprinzipien der Maschine aufgefuhrt, die weiter unten in dieser Anleitung verwendet
werden.

41. STRUKTUR

uCB

Auslegerarmzylinder

Nivellierzylinder

der Arbeitsbuhne | 1
(Nehmerzylinder) R !
Armverlangerung 4 ////}\
/ [Korbarm | | Arbeitsbiihne
Armverlangerung 3 &A

Armverlangerung 2 l7"

Hauptauslegerverlangerung 1 &7

Hauptzylinder
(Master)

Hubzylinder

Gelenkarme

Zylinder der
Gelenkarme

Armtrager

Hydraulikolbehalter Drehvorrichtung

Motor

Fahrgestell

Hauptschalter

Pendelachse

Batterie PN Da X S
LCB \// Y . \ Stitzausleger

Seriennummer Kraftstofftank |230 \Y
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4.2. GRUNDFUNKTIONEN
Drehen

der Arbeitsbihne

Nivellieren
der Arbeitsbiihne

Anheben/Absenken
des Arms

Anheben/Absenken
der Gelenkarme

Drehen des

Hauptauslegers _—r Fahrtrichtung

LN [l \ & Hinweis! Die Bedienelemente
- S > - fir Fahren, Lenken und
) - Stiutzausleger kehren die
Betriebsrichtung entsprechend
der Drehung des Arms um.
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4.3. BEDIENELEMENTE

Farben, die in Bedienfeldern verwendet werden

Grun Armsystem

Blau Stutzausleger

Rot Antrieb

Gelb Notbetrieb/Symbolkontrastfarbe
Grau/weil Allgemeines

Die Kontrastfarbe des gelben Symbols wird in den Symbolen verwendet, um die Bewegung
hervorzuheben, die mit der Bedienung aktiviert wird.

Allgemeines

Einfahren des Teleskopauslegers/

LCB-Bedienelemente aktiv Notbetrieb

YA
>d

Not-Absenksystem aktiv

N,
-d
B>

UCB-Bedienelemente aktiv

"%

Sicherheitsbezogene(r) Meldung/

Motorstopp Vorgang

Motorstart Schneller Geschwindigkeitsbereich

Langsamer

Vorgliihen Geschwindigkeitsbereich

Differentialverriegelung Richtungsauswahl nach oben

Generator Richtungsauswahl nach unten

Kompressor Eingabetaste
Fahrleuchten Aktivierung
Akustisches Signal Aus

A
Q.
-
)
4
«l
I
O

Beschrankte Betriebsart fir die verkiirzte Transportposition.
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Betrieb der Stltzausleger und Fahren

Richtungsauswahl for

Stiitzauslegerbetrieb 4-Rad-Lenkung

Auswahl des Stitzauslegers/

manueller Betrieb 2-Rad-Lenkung

Automatische Nivellierung mit

Stiitzauslegern Hundeganglenkung

Antrieb Lenkung — rechts

Lenkung — links

Betrieb des Arms

Drehung der Drehvorrichtung

Gelenkarme Teleskopausleger

Schwenkarme Drehung der Arbeitsbihne

Neigung der Arbeitsbuhne
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4.3.1.

Arbeitsbiihnen-Bedienfeld (UCB)

DiNOIife

. 2 o i
)05 i
DiolCRNGlGIARES b

Not-Aus & B Betriebsart Arm

Anzeige Arm auf/ab
Linker Joystick Drehung des Arms rechts/links
Manuelle Stutzausleger-Betriebsart: Fahrmodus

Auswahl des Stltzauslegers Vorwarts/rickwarts fahren
Betriebsart Arm: SHFEW L enkung links

Gelenkarme auf/ab 8] W | enkung rechts

Teleskopausleger ein/aus

Automatische Stitzausleger-Betriebsart:

Automatische Nivellierung auf/ab

Betriebsart Arm:

Schwenkarme auf/ab

Drehung der Arbeitsbihne rechts/links

33



Bedienungsanleitung « DINO 280RXT

4.3.2. Anzeige

Die Grundanzeige nach dem Start zeigt den Status der Stitzausleger und die Neigung des
Fahrgestells an.

Stutzauslegeranzeige: Funkanzeige

LIMITER:
XXXXXO0OOoo

FUEL LEVEL

AERIAL:

STAB: OO0

RUN TIME:
READY

Sobald das Armsystem aus der Transportposition gefahren wird, wechselt die Anzeige
automatisch zur Funkanzeige.

Funkanzeige

Informationen Werte Beschreibung

Der ,X* -Balken zeigt die Arbeitsblihnenposition als
Prozentsatz der maximalen Ausladung an.
0000000000 = Arm bei minimaler Ausladung
XXXXXXXXXX = Arm bei maximaler Ausladung

Ausladung XXXXXO0000

WG NESYYYBR  OK/LOW  |LOW = Tankfiillstand betrégt nur noch 19 |

AERIAL EIN/AUS |Funkbetrieb erlaubt/nicht erlaubt
STAB EIN/AUS |Betrieb der Stiitzausleger erlaubt/nicht erlaubt
O = Stitzausleger auf
XXXO X = Stlutzausleger ab
BETR.ZEIT HH:MM  |Betriebszeit = Motorzeit + Elektromotorzeit (Stunden:Minuten)

Popup-Meldungen auf Displays:

NOT-AUS Notstopp-Taste wurde gedriickt

MOTORTEMP. Wassertemperatur uber der Temperaturgrenze. Motor wird gestoppt.

T (oxye] {e]Nn]{V]e3 @M Motordldruck ist zu niedrig. Motor wird gestoppt.

FEHLERCODE: Im Falle eines Maschinenfehlers, durch Fehlercodes verwaltet.

FUEL LOW Tankfullstand betragt nur noch 19 1

MAX TILTING YVenn der.Schragstand des Fahrgestells wahrend der Fahrt den Grenzwert
Uberschreitet

Die Arbeitsbihne befindet sich an der Ausladungsgrenze, begrenzt durch

DidEde ) HLA die Momentsteuerung oder den Teleskoplangensensor

PRESS PEDAL Das"Ak.tlwerungspedaI muss gedrickt werden, um Bedienungen zu
ermdglichen

READY das System kann verwendet werden

Bedienelemente wurden betatigt, bevor das Aktivierungspedal
RELEASE ALL gedrickt wurde. Alle Bedienelemente missen vor dem Driicken des
Aktivierungspedals losgelassen werden

YA\ el 8/ s RSy ol 8 \Wenn der Schutz ausgeldst wurde (Option)

STABILITY LIMIT Das Fahrgestell ist nicht mehr stabil

SYVAGA N CEEERTET S Wahrend der Motor startet
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Die Eingabetaste drucken, um zur Auswahl anderer Darstellungsansichten zu gelangen.
Alternative Anzeigeansichten kdnnen mit den Pfeiltasten durchsucht werden.

Betriebszeitanzeige

Informationen Beschreibung
TOTAL TIME HH:MM Gesamtbetriebszeit (Stunden:Minuten)
PARTIAL HH:MM Zeigt die Betriebszeit seit dem Zuriicksetzen an
TIME ' (Stunden:Minuten)
ENGINE TIME HH:MM Zeigt die Zeit an, die die I\/!asfchine mit dem Verbrennungsmotor
betrieben wurde (Stunden:Minuten).
Zeigt die Zeit an, die die Maschine mit dem Elektromotor

betrieben wurde (Stunden:Minuten).

EL.MOT. TIME HH:MM

Motoranzeige

Informationen Beschreibung
TANKFULLSTAND OK/LOW  [LOW = Tankfiillstand betrigt nur noch 19 |

WATER TEMP. OK/HIGH Die Wassertemperatur liegt unter/iber der Hochstgrenze
OIL PRESS. OK/LOW Der Oldruck liegt unter/iber dem Mindestgrenzwert
RPM ACTUAL.: U/min Aktuelle Drehzahl des Motors
. STARTEN/
STATUS: LAUFT/AUS Status des Motors

35



Bedienungsanleitung « DINO 280RXT

Sensoranzeige 1

Informationen
LMI

LEN

STAB

AERIAL

FAHREN

Sensoranzeige 2

Bewegungsanzeige

Bedienung
R.CW

R.CCW

S.UP

S.DW

B.UP

B.DW

B.IN

B.OUT

J.UP

J.DW

C.CW

C.CCW

Werte Beschreibung
% Prozentwert des Grenzwerts fur den Arbeitsdruck
% Grenzwert fur die Lange des Arbeitsbereichs
bar Tatsachlicher Differenzdruck am Hubzylinder
° Tatsachlicher Winkel des Hauptauslegers
mm Tatsachliche Lange des Teleskopauslegers
EIN/AUS Betrieb der Stutzausleger erlaubt/nicht erlaubt
EIN/AUS Betrieb des Armsystems erlaubt/nicht erlaubt
EIN/AUS Fahren erlaubt/nicht erlaubt
WELG Beschreibung
Sensor 1 fur Drehung des Arms. Der Wert muss sich vom Wert
EIN/AUS von S2 fir den Betrieb des Stltzauslegers und das Fahren
unterscheiden.
Sensor 2 fir Drehung des Arms. Der Wert muss sich vom Wert
EIN/AUS von S1 fir den Betrieb des Stltzauslegers und das Fahren
unterscheiden.
bar Sensor 1 Druck am Hubzylinder, Kolbenseite
bar Sensor 2 Druck am Hubzylinder, Kolbenseite
bar Sensor 1 Druck am Hubzylinder, Stangenseite
bar Sensor 2 Druck am Hubzylinder, Stangenseite
° Sensor 1 fur Armwinkel
° Sensor 2 fur Armwinkel
mm Lange des Teleskopauslegers, Sensor 1
mm Lange des Teleskopauslegers, Sensor 2
Werte Beschreibung
EIN/AUS Armschwenkung im Uhrzeigersinn
EIN/AUS Armschwenkung gegen den Uhrzeigersinn
EIN/AUS Gelenkarme auf
EIN/AUS Gelenkarme ab
EIN/AUS Arm auf
EIN/AUS Arm unten
EIN/AUS Teleskopausleger ein
EIN/AUS Teleskopausleger aus
EIN/AUS Schwenkarme auf
EIN/AUS Schwenkarme ab
EIN/AUS Arbeitsbiihnenschwenkung im Uhrzeigersinn
EIN/AUS Arbeitsbihnenschwenkung gegen den Uhrzeigersinn
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4.3.3. Fahrgestell-Bedienfeld (LCB)

Wahlschalter
AUS
LCB-Bedienelemente aktiv
UCB-Bedienelemente aktiv
Beschrankte Betriebsart flr
die verklrzte Transport-/
Aufbewahrungsposition.

Not-Aus mit Anzeigeleuchte
Warnleuchte
Aktivierung

A P2

DINOIife
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5. BETRIEB

5.1. INBETRIEBNAHME

Vor der Verwendung der Hubarbeitsbihne missen alle normalen WartungsmalRnahmen
durchgefuhrt werden.

Der Bediener muss den Arbeitsort inspizieren und die tagliche Wartung wie folgt vornehmen:
* zu Beginn jedes Arbeitstages
+ vor der Inbetriebnahme der Hubarbeitsbuhne an einem neuen Arbeitsort
* wenn der Bediener wahrend des Arbeitstages wechselt

5.1.1. Inspektion der Baustelle

1. Allgemeine Informationen
» Eignet sich die Hubarbeitsbuhne fur die durchzufihrende Arbeit?
+ |st die Kapazitat (Reichweite, Tragfahigkeit) der Hubarbeitsbihne flur die
durchzuflihrende Arbeit ausreichend?
» |st die Beleuchtung des Arbeitsorts ausreichend?
» |st die Position der Hubarbeitsbuhne sicher?
» Eignet sich der Untergrund (Ebenheit und Tragfahigkeit) fir die Hubarbeitsblihne?

Max. Bodendruck (kg/

Bodenmaterial Dichte "
cm?)
Schotter Hohe Dichte 6
Mittlere Dichte 4
Lose 2
Sand Hohe Dichte 5
Mittlere Dichte 3
Lose 1,5
Feiner Sand Hohe Dichte 4
Mittlere Dichte 2
Lose 1
Sand/Schlamm Hohe Dichte (sehr schwer zu bearbeiten) 1,00
Mittlere Dichte (schwer zu bearbeiten) 0,50
Lose (leicht zu bearbeiten) 0,25

A GEFAHR

Kippgefahr! Nicht auf weichem, unebenem oder instabilem Boden verwenden.
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. Dokumente

Ist die Bedienungs- und Wartungsanleitung fur diese Hubarbeitsbiihne vorhanden?
Wurden alle Uberprifungen und Wartungsarbeiten in Ubereinstimmung mit der
Anleitung durchgefihrt und wurden alle die Sicherheit beeintrachtigenden Mangel
behoben?

(Prufprotokolle)

. Bediener

Ist der Bediener alt genug?

Ist der Bediener ausreichend geschult?

Ist der Bediener in einer flr die Bedienung der Maschine geeigneten Verfassung?
Der Bediener darf nicht unter dem Einfluss von Alkohol oder Drogen stehen oder
sich anderweitig in einem Zustand eingeschrankter korperlicher und geistiger
Kontrolle befinden.

. Besondere Aspekte am Arbeitsort

Gibt es zusatzliche Vorschriften flr den Arbeitsort oder die durchzufihrende Arbeit?
Bestehen am Arbeitsort besondere Gefahren (Brickenkrane, Abhange, ATEX-
Bereiche, geschlossene Raume usw.), die wahrend des Betriebs zu vermeiden sind?
Ist eine spezielle Markierung oder Umzaunung des Arbeitsbereichs erforderlich,
damit sich das Personal nicht unter einen angehobenen Arm oder eine Arbeitsbuhne
begeben kann?

. Zustand der Maschine

Alle taglichen Wartungsarbeiten gemafy den Anweisungen durchfiihren
Niemals eine nicht richtig funktionierende Maschine in Betrieb nehmen
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5.2. ARBEITSANWEISUNGEN
VERBRENNUNGSMOTOR

Starten des Verbrennungsmotors

1. Mit dem Schlusselschalter die Bedienposition UCB oder LCB
wahlen.

2. Das Bediensystem mit dem Aktivierungspedal (UCB) oder dem
Aktivierungsknopf (LCB) aktivieren.

3. Die Vorgluh-Schaltflache drucken, falls erforderlich.
+ Die rote Signalleuchte fur Vorgluhen leuchtet auf.
+ Die Vorgluhzeit wird automatisch eingestellt.
Die Signalleuchte fur den Vorgluhvorgang leuchtet, bis das
Vorgluhen des Motors abgeschlossen ist. Sobald die Leuchte
erlischt, ist der Motor startbereit

4. Den Motor anlassen. Hierzu die Starttaste fir den Motor dricken.
Der Motor hat drei unterschiedliche Drehzahleinstellungen. Die
Drehzahl nimmt wahrend des Betriebs automatisch zu und ab.

Die Maschine ausschalten
1. Warten, bis die Motordrehzahl auf Leerlaufdrehzahl abgesunken ist.

2. Die Maschine durch Drucken der Motorstopptaste ausschalten

oder der Oldruck zu niedrig ist. Dies wird durch ein rotes Blinklicht an der Motor-

g Die Maschine wird automatisch gestoppt, wenn die Wassertemperatur zu hoch
Stopptaste angezeigt.
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ELEKTROMOTOR
Den Stecker in die Stromversorgung einstecken.

Starten des Elektromotors von der Arbeitsbiihne aus.

1. Den Schlusselschalter auf ,UCB* stellen.

2. Das Bediensystem mit dem Aktivierungspedal aktivieren.

3. Der Elektromotor startet automatisch, wenn eine der Bewegungen aktiviert wird.

Starten des Elektromotors am Fahrgestell-Bedienfeld:

1. Den Schlusselschalter auf ,LCB* stellen.

2. Das Bediensystem mit dem Aktivierungsknopf (LCB) aktivieren

3. Der Elektromotor startet automatisch, wenn eine der Bewegungen aktiviert wird.

Ausschalten des Motors

Der Elektromotor wird automatisch 3 Sekunden, nachdem die Bewegung endet,
ausgeschaltet.

ACHTUNG

Der Betrieb mit dem Elektromotor ist erst nach dem Abschalten des Verbrennungsmotors
moglich.

Wenn Sie den Verbrennungsmotor verwenden mochten, nachdem der Elektromotor
verwendet wurde, starten Sie den Verbrennungsmotor auf normale Weise (der Netzstecker
muss nicht gezogen werden).
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5.2.1. Fahren

Die Hubarbeitsbihne wird vom UCB-Zentrum angetrieben. Beachten Sie, dass der
Elektromotor wahrend der Fahrt nicht verwendet werden kann.

A GEFAHR

Vor dem Anfahren den Untergrund prifen! Nicht unter gefahrlichen Bedingungen fahren.
Kippgefahr!

Beim Fahren darf der Schragstand 25° nicht Gberschreiten!

Beim Fahren in unebenem Gelande darauf achten, dass die Arbeitsbihne nicht auf dem
Boden aufschlagt.

Vergewissern Sie sich, dass der Arm auf der Stitze ruht, der Arm in die Mitte geschwenkt ist
und die Stabilisatoren angehoben sind! Die Schwenkarme, die Arbeitsbihnenschwenkung
und die Arbeitsbihnennivellierung kdnnen wahrend der Transportfahrt bedient werden.

1. Befestigen Sie den Auffanggurt am Befestigungspunkt an der 'ﬁr‘
x1

Arbeitsbiihne.

2. Aktivieren Sie die Bedienelemente mit dem Aktivierungspedal.
Moglicherweise kann keine der Bewegungen aktiviert werden. Das Pedal
muss wahrend des gesamten Vorgangs betatigt bleiben. ‘
Wenn das Pedal langer als 10 Sekunden gedrickt wird und in dieser Zeit (=S
keine Bewegung aktiviert wird, muss das Pedal losgelassen und erneut
betatigt werden

3. Wahlen Sie den Fahrgeschwindigkeitsbereich. Der gewahlte
Geschwindigkeitsbereich wird mit den Signalleuchten auf den Schaltflachen angezeigt.
HINWEIS! Der Geschwindigkeitsbereich darf nur bei stehender Maschine umgeschaltet
werden.

Schneller Fahrtgeschwindigkeitsbereich
Langsamer Fahrtgeschwindigkeitsbereich n

)/Q

A VORSICHT

Die maximale Geschwindigkeit im schnellen Fahrgeschwindigkeitsbereich betragt mehr
als 10 km/h. Verwenden Sie diesen Bereich nicht in beengten Raumen oder schwierigem
Gelande!
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4. Wahlen Sie den Lenkmodus. Es kdnnen 3 verschiedene Lenkmodi
gewahlt werden. Der gewahlte Lenkmodus wird durch die Signalleuchten
auf den Tasten angezeigt.

2-Rad-Lenkung.
Nur die vorderen Rader drehen sich.

4-Rad-Lenkung. Nur im langsamen Fahrgeschwindigkeitsbereich
verfugbar.

Vorder- und Hinterrader drehen sich in entgegengesetzter Richtung.
Hundeganglenkung. Nur im langsamen Fahrgeschwindigkeitsbereich
verfugbar.

Alle Rader weisen in die gleiche Richtung.

Bei der Aktivierung der einzelnen Lenkmodi nehmen die Rader an der Hinterachse
die Standardposition des ausgewahlten Lenkmodus ein, sobald die Lenk- oder Fahr-
Bedienelemente betatigt werden.

5. Aktivieren Sie die Differenzialsperre fiir eine bessere
Traktionskontrolle, wenn die Gefahr besteht, dass ein oder mehrere
Rader in schwierigem Gelande durchdrehen.

HINWEIS! Die Differenzialsperre darf nur bei stehender Maschine ein- und
ausgeschaltet werden.

HINWEIS! Enge Kurvenfahrten mit eingeschalteter Differentialsperre auf festem
Untergrund belasten den Motor starker und kdnnen zu starker Erwarmung des
Hydrauliksystems flhren. Aktivieren Sie die Differenzialsperre nur in schwierigem
Gelande, wenn die Gefahr besteht, dass ein oder mehrere Rader durchdrehen.

6. Aktivieren Sie die gewiinschte Bewegung mit dem rechten
Bedienhebel

)
-

-
-

7. Mit den Schaltern am Ende des Bedienhebels wird die Maschine
gelenkt.

il

HINWEIS! Die Fahrt- und Drehrichtungen wechseln, wenn die Drehvorrichtung
gegenuber dem Chassis umgekehrt wird.

A VORSICHT

An den sich drehenden Radern besteht Quetschgefahr!
Achten Sie beim Fahren oder beim Arbeiten auf tote Winkel. 04—» |n|
Sicherstellen, dass sich niemand im Arbeitsbereich aufhalt.
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5.2.2. Stutzposition

Die Stutzausleger konnen nur betatigt werden, =37 NS
wahrend sich die Gelenkarme und der Arm auf ¥ AT
dem Trager befinden und der Teleskopausleger e '
vollstandig eingefahren ist.

[ )
1
1. Den Auffanggurt am Befestigungspunkt an der Arbeitsbihne befestigen. m%m\g/

2. Die Bedienelemente mit dem Aktivierungspedal aktivieren.
Moglicherweise kann keine der Bewegungen aktiviert werden. Das
Pedal muss wahrend des gesamten Vorgangs betatigt bleiben.

iy

Wenn das Pedal langer als 10 Sekunden gedrickt wird und in dieser
Zeit keine Bewegung aktiviert wird, muss das Pedal losgelassen und
erneut betatigt werden

Um die Stabilisatoren mit der automatischen Nivellierfunktion zu verwenden:
1. Wahlen Sie mit der Auswahltaste den automatischen

Nivelliermodus. Eine Anzeigeleuchte an der Taste zeigt an,

dass die Funktion aktiv ist. Die Funktion wird deaktiviert:

» beim erneuten Drlicken der Taste, AN
« wenn eine andere Stutzauslegerfunktion ausgewahit AUTO
wird, oder
« wenn 5 Sekunden lang keine Bewegung ausgefuhrt
wurde.

2. Wabhlen Sie die Bewegungsrichtung durch Drehen des
mittleren Joysticks. Die Nivellierfunktion aktiviert lassen, bis
die Bewegung stoppt.

3. Die waagerechte Position der Hubarbeitsbihne Uberprufen.

Die elektronische Anzeige mit Saulen zeigt an, wann die

horizontale Position erreicht ist.

Die Funktionsweise des Displays ist die gleiche.

+ Die Saulen zeigen an, dass das Fahrgestell auf dieser
Seite hoher liegt als auf der gegenuberliegenden Seite.
Die Zahlen geben den Neigungswinkel an.

* Wenn das Signal nur in der Mitte leuchtet, befindet sich
das Fahrgestell in waagerechter Position.

« Schwarze Stiitzauslegermarkierungen im Display zeigen r ﬁ
an, dass der Stutzausleger fest auf dem Boden aufliegt.

4. Bei Bedarf manuell justieren.
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Einzelne Einstellung der Stiitzausleger:

5. Die Bewegungsrichtung mit den Auswahltasten auswahlen.
Eine Anzeigeleuchte an der Taste zeigt an, dass die
Funktion aktiv ist. Die Funktion wird deaktiviert:

» beim erneuten Drucken der Taste,

* wenn eine andere Stutzauslegerfunktion ausgewahilt
wird, oder

« wenn 5 Sekunden lang keine Bewegung ausgefuhrt
wurde.

6. Den Stutzausleger auswahlen, der betatigt werden soll.
Hierzu den linken Steuerhebel drehen. Jeder Stutzausleger
kann separat verwendet werden. Daruber hinaus lassen
sich je zwei Stutzausleger gleichzeitig einsetzen.

HINWEIS! Stabilisator-Steuerelemente kehren die Betriebsrichtung um, wenn die
Drehvorrichtung gegenuber dem Fahrgestell umgekehrt wird.

Bedingungen, die bei Verwendung der Stltzausleger vermieden werden mussen:

* Der Arbeitsbereich muss frei von Hindernissen sein.

* Die Rader mussen vom Boden abgehoben und die Ful3platten niedriger als die Rader
sein.

* Die Stutzausleger mussen fest aufliegen und dirfen an einem Hang nicht abrutschen.

Vor dem Wegfahren beim Anheben der Stutzausleger sicherstellen, dass sie komplett
eingefahren sind. Schaden durch Kontakt mit dem Boden verhindern.

A GEFAHR

Kippgefahr fiir die Hubarbeitsbiuhne! Die Hubarbeitsblihne darf nur verwendet werden,
wenn sie ordnungsgemal abgestutzt ist. Die Auswirkungen von Glatteis, Regen und
Neigung der Oberflache auf die Stutzkraft beachten (die Stutzausleger dirfen nicht auf der
Oberflache rutschen).

Gegebenenfalls die Stabilitat prufen. Hierzu den Arm mit Last, jedoch mit komplett
eingefahrenem Teleskopausleger drehen. Wenn Sie feststellen, dass sich das Fahrgestell
bei diesem Test neigt, darf die Hubarbeitsbihne nicht verwendet werden.
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Vor der Inbetriebnahme der Hubarbeitsbiihne an einem neuen Arbeitsort Folgendes
uberprifen:

» dass das Fahrgestell horizontal steht

» dass die Rader vom Boden abgehoben sind

» dass alle Stutzausleger gut am Boden abgestutzt sind

A WARNUNG

Vor der Inbetriebnahme der Hubarbeitsblhne die taglichen Wartungsarbeiten und
Uberprifungen entsprechend der Wartungsanweisung durchfiihren. Wenn die
Sicherheitsvorrichtungen nicht vorschriftsmaRig tiberpruft werden, kann dies
schwere Verletzungen oder Unfalle mit schwerwiegenden Folgen verursachen.

Samtliche bei den Sicherheitsvorrichtungen festgestellten Mangel mussen vor der
Inbetriebnahme der Hubarbeitsbihne behoben werden.
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5.2.3. Bedienung des Arms von der Arbeitsbiihne aus

Die Bedienung des Arms ist nur moglich,
wenn die Stutzausleger fest auf dem
Boden abgestutzt sind und das Fahrgestell
waagerecht steht.

A GEFAHR

Absturzgefahr! Wahrend des Aufenthalts auf der Arbeitsbuhne %

einen Auffanggurt tragen, der an dem eigens gekennzeichneten
Punkt zu befestigen ist.

Sicherstellen, dass der Zugang zur Arbeitsbihne wahrend des
Betriebs geschlossen bleibt.

N%L‘%’Q HU@

1.

2,

3.

Den Auffanggurt am Befestigungspunkt an der Arbeitsbiihne befestigen. m‘

?'.
Yt
n\

Aktivieren Sie die Bedienelemente mit dem Aktivierungspedal.
Moglicherweise kann keine der Bewegungen aktiviert werden. Das Pedal
muss wahrend des gesamten Vorgangs betatigt bleiben.

Wenn das Pedal langer als 10 Sekunden gedruckt wird und in dieser Zeit
keine Bewegung aktiviert wird, muss das Pedal losgelassen und erneut
betatigt werden

Aktivieren Sie die Bewegungen mit den Bedienhebeln. Die
Motordrehzahl erhoht sich automatisch, oder der Elektromotor lauft an.
Die Funktion des Arms ist in der nachstehenden Tabelle beschrieben

/5

Hebel Bewegung Bewegungsgeschwindigkeit Symbol
LJ 4 / V¥ |Teleskopausleger ein/aus |Stufenlose Einstellung
LJ <[ - Gelenkarme Stufenlose Einstellung
ab/auf
MJ 4 / ¥ |Schwenkarme auf/ab Stufenlose Einstellung

Drehen der Arbeitsbiihne
MJ < /= |im/gegen den Stufenlose Einstellung
Uhrzeigersinn

RJ 4/ ¥V |Armauf/ab Stufenlose Einstellung
Drehen der
RJ <=/ =» |Drehvorrichtung im/ Stufenlose Einstellung

gegen den Uhrzeigersinn

Nivellierung der

Arbeitsbiihne Konstante Geschwindigkeit

Die Bewegungen koénnen gleichzeitig verwendet werden. Werden mehrere Steuerhebel
gleichzeitig betatigt, nimmt die Geschwindigkeit der einzelnen Bewegungen ab.
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A GEFAHR

Kippgefahr! Die Maschine nicht Uberladen.
Es ist strikt verboten, in der oberen Stellung zusatzliche Last aufzunehmen. '{F@ﬁ'
Die zulassige manuelle Kraft (400 N) nicht Gberschreiten und die 230 kg

Arbeitsbuhne nicht mehr als zulassig belasten.

Niemals zusatzliche Last auf die Arbeitsbihne laden, wahrend die

rote Uberlast-Leuchte blinkt. Das Uberlastungssteuergerat verhindert iA
gefahrliche Bewegungen, wenn die Arbeitsbihne Uberlastet wird oder sich @
aullerhalb der Ausladung befindet.

Den Arm bei einem Schragstand Uber dem maximal zulassigen A F
Schragstand nicht betatigen. 4

Beim Bewegen der Arbeitsbiihne ist Folgendes zu beachten:

» Auf Hochspannungsleitungen achten.

+ Keine freiliegenden elektrischen Drahte berthren.

+ Keine Gegenstande aus der Arbeitsblihne werfen bzw. fallen lassen.
» Darauf achten, die Hubarbeitsblihne nicht zu beschadigen.

« Darauf achten, keine anderen Vorrichtungen zu beschadigen.

A VORSICHT

Quetschgefahr! Ausreichenden Abstand zu den beweglichen Teilen der Hubarbeitsbihne
sowie zu Gebauden und anderen Hindernisse um die Hubarbeitsbihne einhalten. Wahrend
sich der Arbeitsbuhne bewegt, durfen Arme/Hande und Beine nicht aus der Arbeitsbuhne
gehalten werden. Auf eventuelle Hindernisse oberhalb der Arbeitsbihne achten.

Beim Nivellieren der Arbeitsbiihne beachten

Der Arbeitsbereich der Arbeitsbihne ist lastabhangig (siehe Technische Daten) und wird
vom Momenterfassungssystem Uberwacht. Wartungs- und Reparaturarbeiten dirfen nur von
einem autorisierten Wartungstechniker durchgefuhrt werden.

Bei _L'_'Jberschreitung des zulassigen Betriebsbereichs fur die beforderte Last verhindert
die Uberlastungsuberwachung alle gefahrlichen Bewegungen und gibt ein optisches und
akustisches Warnsignal aus.

4. Langeres Arbeiten in der gleichen Position

+ Es st nicht notwendig, den Motor laufen zu lassen, wenn die Arbeitsbuhne Uber
langere Zeit in der gleichen Position bleibt

+ Bei kaltem Wetter wird jedoch empfohlen, den Motor laufen zu lassen, um das
Hydraulikdl warm zu halten

+ Es empfiehlt sich aulderdem, den Verbrennungsmotor hin und wieder zwischen
den Arbeitsvorgangen laufen zu lassen, um sicherzustellen, dass die Batterie stets
ausreichend geladen ist.

+ Die Stabilitat und den Zustand der Basis wahrend des Betriebs regelmalig prifen
und dabei auch die Witterungs- und Bodenbedingungen berucksichtigen.
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5. Absenken der Arbeitsbuhne in die Transportstellung

Vor dem Absenken des Arms auf den Transporttrager den Teleskopausleger stets
komplett einfahren und die Arbeitsbihne senkrecht zum Arm drehen.

6. Beim Verlassen der Hubarbeitsbiihne
* das Netzteil ausschalten
» den Zlndschlussel abziehen, um eine unbefugte Verwendung der Hubarbeitsbliihne
zu verhindern

5.2.4. Bedienung des Arms vom Fahrgestell-Bedienfeld aus

Das Fahrgestell-Bedienfeld ist eine sekundare Bedienkonsole, und an UCB-
Bedienelementen kdbnnen nur Armbewegungen gesteuert werden. Alle Antriebsfunktionen
und Stutzausleger-Bewegungen werden von der Bedienkonsole der Arbeitsblihne aus
gesteuert.

1. Mit dem SchlUsselschalter die Bedienposition LCB
wahlen.

2. Die Bedienkonsole mit dem Aktivierungsknopf aktivieren.

3. Bei Bedarf die schnelle Geschwindigkeit wahlen. Das
Licht in der oberen linken Ecke der Taste leuchtet, wenn
die schnelle Geschwindigkeit ausgewahlt ist.

4. Die Bewegungsrichtung mit den Auswahltasten
auswahlen. Die Taste muss wahrend des gesamten
Vorgangs betatigt bleiben.

5. Die gewunschte Bewegung auswahlen. Die gewahlte
Bewegung lauft mit konstanter Geschwindigkeit. Die
Taste muss wahrend des gesamten Vorgangs betatigt
bleiben.
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5.2.5. MaBRnahmen am Ende des Arbeitstages

Am Ende des Arbeitstages:

1. Den Teleskopausleger komplett einfahren.

2. Sicherstellen, dass die Arbeitsbihne senkrecht zum Arm steht.

3. Den Arm auf die Stlutze absenken.

Der Endschalter an der Transportstitze verhindert den Betrieb der Stitzausleger, wenn
die Arbeitsbuhne nicht abgesenkt ist

Die Abdeckung am Bedienfeld der Arbeitsbihne schlielRen.

Den Schlisselschalter auf ,,0“ stellen.

Den Hauptschalter ausschalten.

Sich vergewissern, dass die Abdeckungen verriegelt sind.

NOoO O

5.2.6. Spezielle Anweisungen fir die Verwendung im Winter

Die niedrigste zuldassige Betriebstemperatur der Hubarbeitsbiihne betragt -20 °C.

Bei kalten Witterungsverhaltnissen neben der normalen Inbetriebnahme die folgenden

speziellen Vorkehrungen treffen:

1. den Motor vor dem Start der Bewegungen ein paar Minuten laufen lassen.

2. um den ordnungsgemafen Betrieb der Ventile sicherzustellen, ein paar Bewegungen
zum Vorwarmen durchfiihren, um das Ol in den Zylindern zu erwarmen

3. sicherstellen, dass die Endschalter und die Not-Absenkvorrichtungen einwandfrei
funktionieren und sauber (frei von Schmutz, Schnee, Eis etc.) sind

4. das Bedienfeld und die Arbeitsblihne vor Schnee und Eis schitzen, wenn sie nicht
verwendet werden

Ansammlung von Sand kann zu Fehlfunktionen, Lackschaden, Korrosion und

g Die Hubarbeitsbihne stets von Schmutz, Schnee, Eis, Salz usw. frei halten.
starkem Verschleil} von Bauteilen und Strukturen fihren.
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BEMERKUNGEN
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5.3. IMNOTFALL

5.3.1. Bei Gefahr des Stabilitiatsverlusts

Der Verlust an Stabilitat kann durch einen Defekt an der Hubarbeitsbiihne, Wind oder
Seitenkrafte, den Zusammenbruch der Tragerbasis oder nachlassig vorbereitete Stltzen
verursacht werden. In den meisten Fallen ist der Verlust an Stabilitat am Schragstand der
Hubarbeitsbuhne zu erkennen.

1. Sofern Zeit ist, versuchen, die Ursache fur den Stabilitatsverlust und
die Auswirkungen herauszufinden. Die auf der Baustelle anwesenden
Personen mit Hilfe des Alarmsignals warnen.

2. Wenn mdglich, die Last auf der Arbeitsbihne unter Beibehaltung der
Sicherheit verringern.

3. Den Teleskopausleger einfahren, um die seitliche Ausladung zu
reduzieren. Abrupte Bewegungen vermeiden.

4. Den Arm vom Gefahrenbereich in die Richtung mit normaler Stabilitat
drehen.

5. Den Arm absenken.

Wenn der Stabilitatsverlust auf einen Defekt an der Hubarbeitsblihne zuriickzufihren ist,
muss dieser Defekt sofort behoben werden.

Die Hubarbeitsbiihne erst verwenden, nachdem der Defekt behoben und der
Zustand der Hubarbeitsbiihne liberpruft wurde.

>

5.3.2. Bei Ausfall des Antriebs (Hydraulikaggregat/Verbrennungsmotor)

Zwecks Schutz vor eventuellem Stromausfall ist die Hubarbeitsbihne mit einem
batteriebetriebenen Not-Absenksystem ausgestattet. Dieses Not-Absenksystem kann von
jedem Bedienfeld aus betatigt werden.

1. Das Not-Absenksystem wird Uber die zugehdrige Taste aktiviert.
Wenn die Notabsenktaste gedruckt wird, startet die batteriebetriebene
Notabsenkungseinheit. Das Not-Absenksystem ist erst nach Dricken
der zugehdrigen Taste betriebsbereit.

2. Den Teleskopausleger einfahren, um die seitliche Ausladung zu
reduzieren. Abrupte Bewegungen vermeiden.

PN
ov

3. Den Arm absenken.

4. Die Gelenkarme absenken.

5. Die Ursache fiur den Stromausfall ermitteln.
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Das Not-Absenksystem kann auch zum Anheben der Stutzausleger in die Transportposition
verwendet werden:

 Am UCB-Bedienfeld die Notabsenkung starten

» Die Stutzausleger anheben.

Einrichten des Systems

+ Batterie 12V 68 Ah

» Hydraulikeinheit 12 VDC

» (automatisches Ladegerat der Batterie 12 VDC 10 A, am Modell vom Elektromotor
versorgt)

Die Hydraulikeinheit umfasst:

» Druckbegrenzungsventil, Einstellwert 21 MPa (210 bar)
* Ruckschlagventil

« Gleichstrommotor

* Hydraulikpumpe

Vor der Inbetriebnahme der Hubarbeitsbiihne stets den Zustand des Not-
Absenksystems kontrollieren.

5.3.3. Wenn die Notabsenkungsbatterie leer ist

Bei einer Storung, bei der auch das Not-Absenksystem nicht funktioniert, das weitere

Personal am Arbeitsort warnen, damit es helfen kann, oder weitere Hilfe rufen.

Wenn Hilfe kommt, Folgendes versuchen:

» Die fur den normalen Betrieb erforderliche Stromversorgung wiederherstellen.

» Die Notabsenkung beispielsweise durch Wechseln der Batterie in Betrieb nehmen, damit
Personen auf der Arbeitsbihne sicher abgesenkt werden kdnnen.

* Den normalen Betrieb mit anderen Mitteln wiederherstellen

A Die Hubarbeitsbiihne erst verwenden, nachdem der Defekt behoben wurde!
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5.3.4. Bei Nichtfunktionieren des Bediensystems

Bei Problemen mit dem Momentregelsystem oder Steuerventil:
1. Versuchen, die Ursache fur das Problem herauszufinden, und einen

Neustart der Maschine versuchen.
Y= 2. Den Teleskopausleger mit dem Not-Absenksystem vollstandig
einfahren, um die seitliche Ausladung zu reduzieren. Abrupte
Bewegungen vermeiden.

3. Falls moglich, den Arm mit normalen Betriebsbewegungen absenken.

Bei einem vollstandigen Ausfall der Steuerung oder wenn die

Maschine im Not-Aus-Modus heruntergefahren werden muss,

muss der Ablauf manuell vom Boden aus erfolgen.

1. Die Seitenabdeckung auf der linken Seite 6ffnen

2. Das Auswahlventil durch Drehen der Fingerschraube am
Ende des Ventils 6ffnen

3. Die grune Taste fur den Notabstieg dricken, um die
Notpumpe einzuschalten.

4. Den Hebel fur die Handsteuerung aus der versiegelten
Aufbewahrungsposition I6sen

5. Die Bewegungen durch manuelle Betatigung der Ventilspulen mit dem Hebel steuern.

Das Teleskop einfahren. T ,/ ﬁjjjjﬁ

i
Die Gelenkarme anheben/absenken 1 ‘§|

Den Arm absenken T ﬂjjjjﬁ
t %
Den Arm drehen ! ?

Die Bewegungen in der oben beschriebenen Abfolge ausfiihren. Wenn eine andere Abfolge
ausgefuhrt werden muss, um eine Kollision mit einer Struktur im direkten Umfeld zu verhindern,
insbesondere auf die Sicherheit der Bewegungen und die Stabilitdt der Maschine achten!

¢
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A GEFAHR

Kippgefahr fiir die Hubarbeitsbiihne und Gefahr schwerwiegender Beschadigung der
Struktur! Die manuelle Betatigung der Ventile setzt kritische Sicherheitseinrichtungen und
das Not-Aus-System auller Kraft.

Das System darf nur verwendet werden, um einen eingeklemmten Bediener im Notfall zu
retten, falls das normale Bediensystem nicht arbeitet.

Nach der manuellen Betatigung:

* die Maschine in den normalen Betriebszustand zurtiickzuversetzen

+ alle tragenden Strukturen Uberprufen

+ prufen, ob alle Bedienelemente, Bewegungen und Sicherheitsfunktionen normal
funktionieren

+ den manuellen Bedienhebel wieder in seine Aufbewahrungsposition bringen und
versiegeln
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5.4. LANGFRISTIGE LAGERUNG

Die Maschine grindlich reinigen. Schmieren und eine schitzende Fettschicht auftragen,
bevor sie Uber einen langeren Zeitraum gelagert wird. Die Reinigung und Schmierung bei
der erneuten Inbetriebnahme wiederholen.

Die regelmaRigen Uberprifungen missen nach den in der Anleitung beschriebenen
Schritten erfolgen.

5.5. ANWEISUNGEN FUR DEN TRANSPORT

Die Hubarbeitsbihne muss sich in Transportstellung befinden, wenn sie angehoben,
abgeschleppt oder zwecks Transport verzurrt wird.
Die Osen zum Anheben und Sichern sind an der Maschine kennzeichnet.

Loses Material von der Rahmenkonstruktion und aus der Arbeitsbihne entfernen.

Alle Schutzabdeckungen missen geschlossen und verriegelt sein. Den Schlusselschalter
auf ,0“ stellen, die Hubarbeitsblihne von der externen Stromversorgung trennen und den
Hauptschalter ausschalten.

5.5.1. Verzurren

Die Hubarbeitsbuhne an den vier (4) Verzurrpunkten am Fahrgestell verzurren. Ebenso den
Arm verzurren, um die Drehvorrichtung und die Schwenkarme zu stabilisieren.

A VORSICHT

Absturzgefahr! Die Hubarbeitsbuhne vor dem Transport am Fahrzeug verzurren.
Das Chassis der Hubarbeitsbuhne ist mit speziellen, gekennzeichneten Verzurrésen
ausgestattet. Um Schaden an der Konstruktion zu vermeiden, durfen nur die
gekennzeichneten Verzurrpunkte verwendet werden.
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L ~2650 mm x 1

5.5.2. Anheben

Die Vorrichtung kann an den auf der Abbildung dargestellten Hebedsen angehoben werden.
An beiden Seiten des Geréts sind symmetrisch Osen angebracht. Hebedsen sind an der
Maschine ebenfalls mit Anweisungsaufklebern gekennzeichnet.

Beim Heben muss sich die Arbeitsbihne in Transportstellung befinden. Vor dem Heben alles
lose Material und andere Uberflissige Lasten von der Arbeitsbihne entfernen.

Einen geeigneten Kran und geeignetes Hebezubehdr verwenden. Sicherstellen, dass der

Kran und sonstige HebeausriUstung fur das Gewicht der Vorrichtung geeignet sind. Das
Gewicht in den technischen Daten Uberprifen.

A Darauf achten, die Vorrichtung bei den Hebearbeiten nicht zu beschadigen.
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5.5.3. Verkiirzte Transportposition

Die Transportlange der Maschine kann reduziert werden, indem die Schwenkarme und die
Arbeitsbuhne unter den Teleskopausleger gedreht werden. Wenn sich die Maschine in der
verkurzten Transportposition befindet, sind alle anderen Bewegungen einschlie3lich des
Fahrens deaktiviert.

1. Die Maschine an den gewlinschten Standort fahren.

2. Den Schlusselschalter in die beschrankte Betriebsart fur die ‘ﬂT
verkurzte Transportposition stellen.

3. Den Motor neu starten.

4. Den Arm anheben. Der Arm stoppt in einem festgelegten Winkel, der
die verkurzte Transportposition ermaoglicht.

5. Die Schwenkarme in die tiefste Position verfahren.
6. Mit der Nivellierfunktion die Arbeitsbiihne unter den Arm verfahren.

7. Den Arm nach unten fahren, bis der Rand der Arbeitsbihne die
Oberflache der Transportplattform beruhrt.

8. Die Stromversorgung ausschalten. Den Netzschalter auf ,0“ stellen.

Nach dem Transport:

9. Den Netzschalter einschalten und das Bediensystem mit dem
Aktivierungsknopf einschalten.

10.Den Schlusselschalter in die beschrankte Betriebsart fur die ‘wT
verkurzte Transportposition stellen.

11. Den Motor starten.

12.Den Arm anheben. Der Arm stoppt in einem festgelegten Winkel, der
die verkurzte Transportposition ermaoglicht.

13. Mit der Nivellierfunktion die Arbeitsbiihne unter dem Arm
herausfahren.

14.Den Arm nach unten auf die Transportstutze verfahren. Den
Schwenkarm anheben, falls erforderlich.

15.Am LCB- oder UCB-Bedienfeld den normalen Betrieb wieder D 5
aufnehmen. %\‘I

ACHTUNG

Die Maschine aus der verkurzten Transportposition in die gleiche Betriebsart verfahren
werden. In den normalen Betriebsmodi sind die Bedienelemente deaktiviert, wenn die
Stutzausleger eingefahren sind und der Arm nicht auf der Transportstutze ruht.
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6. DINO SKY RACK (OPTION)

Dino Sky Rack ist DINO Zubehdr zum Anheben von Werkstoffplatten und Rohren.

Technische Daten

160 XT/XTB, 180XT/XTB, 210XT/XTB
280RXT

Zulassige Personenzahl auf der Arbeitsbihne 1
Max. zuldssige Last auf Buhne 100 kg
Max. Plattenbereich 3 m?
Max. Plattenhéhe 1.250 mm
Max. zuldssige Windgeschwindigkeit wahrend

. 7m/s
des Einsatzes
Sky Rack-Gewicht 6 kg

Vor dem Betrieb:

» Sicherstellen, dass die oberen und unteren Trager nicht verbogen oder auf andere Weise
beschadigt sind.

» Prifen, ob alle Sicherungsstifte in allen Tragern korrekt angebracht sind.

Anheben der Platten:

1. Die unteren Trager in die gewilnschte Position bringen. Die Trager mit Sicherungsstiften
sichern.

2. Die Platte auf die Buhne laden.

» Die Last im Arbeitskorb (auf der Plattform) zentrieren.
» Die Last auf mindestens zwei der unteren Trager positionieren.

1. Die oberen Trager auf die AuRenseite des Arbeitskorbgelanders drehen. Die Trager in
der gewunschten HOohe anordnen, sodass die Platte nicht kippen kann. Alle Trager mit
Sicherungsstiften sichern.

2. Wenn notwendig, die Platte mit Gurtbandern sichern, damit sie beim Anheben nicht
herunterfallen kann.

Bei Nichtverwendung der Buhne die oberen und unteren Trager in ihrer kiirzesten Position
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sichern.
A DANGER
Kippgefahr!

Die Platten vergrof3ern den Bereich, der Wind ausgesetzt ist, und
verringern die Stabilitat der Maschine. Alle Anweisungen in Bezug auf
die maximale Plattengrof3e sowie die Betriebsbedingungen befolgen.

Anheben der Rohre:
1. Die unteren Trager in die kurzeste Position
bringen. Die Trager mit Sicherungsstiften sichern.
2. Die oberen Trager auf die Aul3enseite des
Arbeitskorbgelanders drehen und die Trager in
der gewunschten Hohe anordnen. Die Trager mit
Sicherungsstiften sichern.
3. Das Rohr auf die Buhne laden.
* Die Last im Arbeitskorb (auf der Plattform)
zentrieren.
* Die Last auf mindestens zwei der oberen
Trager positionieren.
4. Das Rohr mit Gurtbandern sichern, damit es beim
Anheben nicht herunterfallen kann.

A WARNING

Das Gewicht der Sky Rack-Baugruppe, die Last auf der Buhne bzw. die Last im Arbeitskorb
durfen die maximal zuldssige Last fur diese Einheit der Maschine nicht Uberschreiten!

Wenn das SkyRack nicht verwendet wird:

—

Die oberen Trager zwischen die Handlaufe drehen.

2. Die oberen Trager in die unterste Position bringen.
Die Trager mit Sicherungsstiften sichern.

3. Die unteren Trager in die kurzeste Position bringen.

Die Trager mit Sicherungsstiften sichern.

Wartung

+ Die Trager auf verbogene, zerquetschte oder fehlende Teile prufen.
+ Beschadigte oder fehlende Teile ersetzen.

* Unleserliche oder fehlende Aufkleber ersetzen.

61



Bedienungsanleitung « DINO 280RXT

7. DINO SAFE-GUARD (OPTION)

Das obere Steuerzentrum kann mit einer Schutzvorrichtung ausgestattet werden. Diese
Vorrichtung schutzt den Benutzer beim Fahren oder Arbeiten in der Nahe von Hindernissen
vor Einklemm- und Quetschgefahr.

Die Schutzvorrichtung halt die Maschine an, sobald die Sicherheitsleitung Gber den
Steuerungen angestof3en wurde, sodass der Magnet am Ende der Leitung aus der Fassung
gelost wird.

Nachdem der Magnet freigegeben wurde, halt die Schutzvorrichtung alle Bewegungen an.
Durch Aktivierung der Schutzvorrichtung kann gleichzeitig ein visueller oder akustischer
Alarm ausgelost werden.

Nachdem die Schutzvorrichtung die Bewegungen angehalten hat, bleiben nur sichere
Bewegungen funktionsfahig:

» Schwenkarme ab

* Gelenkarme ab

» Teleskop einfahren

* Hauptausleger ab

Zusatzlich kann die Maschine Uber das LCB-Zentrum mit dem Not-Absenksystem gefahren
werden.

Nachdem die Leitung wieder verbunden wurde, kann die Maschine wie gewohnt verwendet
werden.
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8. STORUNGSBEHEBUNG

FEHLER FEHLERBEHEBUNG

1. Motor startet nicht

Die Haupt-Stromversorgung ist nicht
angeschlossen.

Den Hauptschalter einschalten und das System
durch Dricken des Pedalschalters (UCB) oder der
Aktivierungstaste (LCB) aktivieren.

Leuchten blinken auf allen Bediensystem-
Schaltflachen. Die Leuchte in der LCB-
Notstopptaste leuchtet nicht. Die Maschine
befindet sich im NOT-AUS-Stoppmodus.

Sich vergewissern, dass alle NOT-AUS-Tasten
an allen Bedienkonsolen nach oben gestellt sind.
Neustart des Motors versuchen.

Der Motor springt an, und das Display wird fur
einen Moment schwarz.

Batteriespannung Uberprifen

Der folgende Text erscheint auf dem Display:
WATER TEMP: HIGH.

Den Motor abkuhlen lassen. Den
Kuhlflissigkeitsstand und den Luftstrom zum
Kahler prufen.

Der Kraftstofftank ist leer. Der folgende Text
erscheint auf dem Display: FUEL LEVEL: LOW

Tanken und die Kraftstoffanlage entluften.

2. Der Motor startet, bleibt aber kurzzeitig stehen

Der folgende Text erscheint auf dem Display:
OIL PRESS LOW.

Den Motordlstand Gberprifen.

3. Keiner der Stutzausleger bewegt sich

Das Armsystem befindet sich nicht in
Transportstellung.

Wenn die Stutzausleger eingefahren sind,
die rote Signalleuchte an der Einfahrtaste
prufen.

Wenn das Licht blinkt, ist der
Teleskopausleger nicht vollstandig
eingefahren. Den Teleskopausleger durch
Dricken der Taste einfahren.

Wenn die Stabilisatoren abgesenkt sind, sich
vergewissern, dass der Teleskopausleger
eingefahren ist, der Arm und die Gelenkarme
abgesenkt sind und die Drehvorrichtung zum
Fahrgestell ausgerichtet ist.

4. Storung der Buhnenbewegungen — nur einige Bewegungen funktionieren

Die Stutzausleger sind nicht richtig nach unten
gedrickt.

Sicherstellen, dass alle Stutzausleger fest
auf dem Boden aufliegen. Am Display den
Stutzauslegerstatus Uberprufen.

Das Fahrgestell ist nicht innerhalb der
zulassigen Neigungsgrenzen waagrecht
ausgerichtet. Die Neigungswarnleuchte blinkt.

& Das Fahrgestell innerhalb der
A ] |zulédssigen Grenzen waagrecht
P A ausrichten. Am Display den
‘ ‘|Neigungswinkel tUberprifen.

Uberlastung des Arms.
Uberlastanzeigeleuchte blinkt.

Durch Einfahren des
Teleskopauslegers in den fir die
Last zulassigen Ausladungsbereich
zuruckkehren.

Die Last auf der Arbeitsbihne
verringern.

el

Teleskopausleger ausfahren funktioniert nicht.

Der Teleskopausleger kann nicht ausgefahren
werden, wenn der Arm auf dem Trager ruht. Den
Arm vom Trager abheben und erneut versuchen.
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8.1. FUNKTION DER BEWEGUNGEN

Sensoren, die die Funktion
Fahr- und Lenkbewegungen 2
Stiitzauslegerbewegungen
Arbeitsbuhnenschwenkung

Uberwachen
Manuelle Nivellierung der

Teleskopausleger aus
Arbeitsbiihne

Drehung des Arms
Gelenkarme auf
Gelenkarme ab'
Hauptausleger auf
Hauptausleger ab '
Teleskopausleger ein’
Schwenkarme
Akustisches Signal
Signalleuchten

A
A
—
-—

Stutzausleger auf

1
-
H

Stabilisatoren abgesenkt

1
-
H

Mittlere Stellung
Hauptauslegerschwenkung,
Teleskopausleger ein

Armschwenkung gedreht

Teleskopausleger aus

Arm und Gelenkarme ab

Arm und Gelenkarme auf

Schragstand des
Fahrgestells. Start
Funkbetrieb >1 Grad

Schragstand des
Fahrgestells wahrend des
Betriebs <1 Grad
Schragstand des
Fahrgestells wahrend des
Betriebs

1-5 Grad

Schragstand des
Fahrgestells wahrend des
Betriebs

> 5 Grad

Schragstand des
Fahrgestells wahrend der
Fahrt

0-25 Grad

Schragstand des
Fahrgestells wahrend der
Fahrt

> 25 Grad

Innerhalb der
Momentgrenzen
AuRerhalb der
Momentgrenzen
AuBerhalb der
Langengrenze
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Optionale Warnsignale:

' Warnung bei Absenkbewegungen des Arms (Sonderausstattung).

» Arbeitet bei Bewegungen des Arms (gekennzeichnet mit ' in der Tabelle) tiber die UCB-
Bedienelemente.

* Der Warnsummer ertdnt auf Bodenhdhe, um Fuliganger in der Umgebung zu warnen.

2 Warnmeldung beim Fahren (Sonderausstattung)
* Arbeitet wahrend des Fahrens mit der Maschine.
» Mit akustischem Signal, Rundumleuchte oder beidem

8.2. FEHLERCODES

Die Maschine verfugt Uber ein Selbstdiagnosesystem, das den Zustand der Maschine und
des Bediensystems Uberwacht.

Wenn ein Fehlercode aktiv ist, blinken die Anzeigen auf den Tasten des Anzeigefelds,

und auf dem Display wird eine Popup-Meldung angezeigt. Je nach Fehler kann das
Diagnosesystem auch die Funktion von Bewegungen einschranken, wahrend ein Fehlercode
aktiv ist.

Wenn ein Fehlercode beispielsweise durch eine voribergehende Schwankung des

Steuersignals oder des Systemdrucks ausgelost wurde:

» Das System durch Driucken der Notstopp-Taste oder Ausschalten des Hauptschalters
zurlcksetzen.

* Die Maschine normal starten.

Wenn der Fehlercode nach dem Neustart nicht wieder erscheint, kann der normale Betrieb
der Maschine wieder aufgenommen werden.

Detailliertere Informationen Uber Fehlercodes und ihre Auswirkungen finden Sie im
Wartungshandbuch.

Um die haufigsten Fehlerursachen zu vermeiden:

» Die Batterie gut aufgeladen halten.

+ Bei kaltem Wetter den Motor warmlaufen lassen und Ole erwarmen.

» Den Hydraulikbehalter oder Anschlisse nicht unnétig offnen.

» Lose Schrauben und elektrische Anschlisse befestigen, wenn sie festgestellt werden.

» Alle Abdeckungen und Elektrokasten stets geschlossen halten. Feuchtigkeit im System
kann zu Kontaktfehlern fuhren.

» Die erforderlichen Stellen regelmaldig schmieren.

* Den Wartungsplan einhalten.

» DIE HUBARBEITSBUHNE SAUBER HALTEN UND VOR FEUCHTIGKEIT SCHUTZEN.
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BEMERKUNGEN
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9. PFLEGE UND WARTUNG

Intervall Durchfiihrender Angewiesen
A Taglich Bediener Bedienungs-anleitung
B Jeden Monat / Die Hubarbeitsbiihne kennende, Wartunas-anweisun
alle 100 h* qualifizierte Person 9 9
c Alle 6 Monate / Die Hubarbeitsbiihne kennende, Wartunas-anweisun
alle 400 h* qualifizierte Person 9 9
D Alle 12 Monate / |Mit der Konstruktion und dem Einsatz der Wartunas-anweisun
alle 800 h* Hubarbeitsbihne vertrauter Fachmann 9 9
E Bei Bedarf Mit der Konstruktion und dem Einsatz der Wartungs-anweisung

Hubarbeitsblihne vertrauter Fachmann

Das Wartungsintervall in Monaten oder Betriebsstunden abhangig davon, welches zuerst eintritt.

Neben der taglichen Wartung muss jeder Benutzer vor der Inbetriebnahme der
Hubarbeitsbihne eine Inspektion vor Ort durchfuhren.

C = Test/Kontrolle (allgemeine Kontrolle des Zustands).

| = Grundliche Inspektion. Wird gemal} separatem Verfahren durchgefuhrt, das in den
Wartungsanweisungen beschrieben wird.

M = Wartungsarbeiten wie Schmierung, Einstellungen oder Austausch

Die Hubarbeitsbihne stets schmieren und sofort nach der Reinigung eine schitzende
Fettschicht auftragen.

Eine Sonderinspektion ist notwendig, wenn die Hubarbeitsblihne so beschadigt wurde, dass
ihre Tragfahigkeit oder ihr sicherer Betrieb beeintrachtigt sein kann. Weitere Anweisungen
sind dem Wartungshandbuch zu entnehmen.

NOTICE

Wenn die Hubarbeitsblihne unter rauen Bedingungen (in auliergewohnlich feuchten oder
staubigen Umgebungen, korrosivem Klima etc.) verwendet wird, missen das Ol haufiger
gewechselt und andere Inspektionen 6fter durchgeflhrt werden, um die gegebenen
Voraussetzungen zu erflllen und die Sicherheit und Zuverlassigkeit der Hubarbeitsbihne
im Betrieb zu gewahrleisten.
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Wartungselement

(I Fahrgestell, Arm und Arbeitsbiihne C C C [

Al Teleskopausleger CM |C/M |C/M

<3 Zylinder I

‘88 Drehvorrichtung und Drehadapter M I/M

I Achsen und Rader C C/M |C/M |IIM

({3 Motor C C/M [C/M |C/M

/A Hydraulikol C C C M

I Hydrauliksystem C C C I

B |_asthalte- und Lastregelventile C I

[\l Nivelliersystem der Arbeitsbiihne C

(kW Elektrosystem und Steuerungen C C C I

(VA Sicherheitsvorrichtungen C C C I

(kW Zeichen, Aufkleber und Typenschilder C C C C

(V8 Bedienungsanleitungen C C C C
Testbeladung M

([:} Schutz vor Korrosion C M
(W@l Sonderinspektion M

Vollstandige Informationen zu den fur den Motor erforderlichen Wartungsverfahren finden
Sie im Motorhandbuch.
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SCHMIERPLAN

9.1.

DINO 220-280RXT
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9.2. SEITENS BEHORDEN ERFORDERLICHE INSPEKTIONEN

Die Inspektionen miissen in Ubereinstimmung mit den vor Ort oder im betreffenden
Land geltenden Bestimmungen, gesetzlichen Vorschriften, Richtlinien und Normen
durchgefiihrt werden. Der Hersteller empfiehlt die folgenden Inspektionen entsprechend
den Anforderungen der értlichen Behorden im Herkunftsland der Arbeitsbihne.

Vor der Erstinbetriebnahme der Arbeitsblhne und vor der erneuten Inbetriebnahme nach
grolReren Reparaturen und Anderungen muss eine Inspektion durchgefiuhrt werden.

Mindestens einmal pro Jahr ist eine grindliche Inspektion und ein Belastungstest der Hubar-
beitsbuhne vorzunehmen.

Zehn (10) Jahre nach der Erstinbetriebnahme muss der Arbeitskorb einer grof3eren Inspek-
tion unterzogen werden. Eine grof3ere Inspektion umfasst eine zerstérungsfreie Prifung und
eine Inspektion des abgebauten Arbeitskorbs.

Eine Sonderinspektion ist durchzufiihren, wenn die Arbeitsbihne ungewdhnlichen Bedingun-
gen ausgesetzt war, die die strukturelle Unversehrtheit kritischer Bauteile beeintrachtigen
kénnen.

Die Inspektionen mussen wahrend der gesamten Nutzungsdauer der Hubarbeitsbuhne re-
gelmalig durchgeflhrt werden.

Bei Verwendung der Hubarbeitsbuhne unter extremen Bedingungen mussen die Inspektio-
nen in kirzeren Abstanden durchgefihrt werden.

Bei den regelmafigen Inspektionen missen der Gesamtzustand der Hubarbeitsbiihne sowie
der Zustand der sicherheitsrelevanten Steuerungsvorrichtungen Gberprift wer