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1. PRO OPERATORA

Tuto prirucku uchovavejte na pracovnim kosi pracovni ploSiny ve schrance, ktera je k tomuto
ucCelu urcena. Pokud dojde ke ztraté nebo poskozeni pfirucky, nebo pokud se z jakychkoliv
jinych pfi€in stane necitelnou, objednejte u vyrobce pfiruCku novou.

Tato pfirucka je ur€ena k tomu, aby se uzivatel podrobné seznamil s konstrukci a funkcemi
pracovni plosiny, stejné jako s jejim vhodnym pouzivanim. PfiruCka popisuje servisni
opatreni, které je uzivatel pracovni ploSiny povinen provadeét.

Ostatni procedury udrzby pracovni ploSiny vyzaduji zvlastni dovednosti, specialni nastroje
nebo pfesnou znalost opatfeni nebo nastavovanych hodnot. Pokyny tykajici se téchto
opatfeni jsou uvedeny v samostatné pfirucce. V situacich, které vyzaduji provedeni
servisnich zasahu nebo oprav, se obratte na autorizovanou servisni organizaci, dovozce ¢i
vyrobce.

A NEBEZPECI

Pfed prvnim pouzitim pracovni ploSiny si pfecCtéte vSechny pokyny uvedené v této pfirucce.
Ujistéte se, ze vSem pokynum rozumite. Pfi pouzivani pracovni ploSiny a pfi provadéni jeji
udrzby pfesné dodrzujte uvedené pokyny.

Pfi manipulaci s jednotkou musi uzivatel dodrzovat kromé pokynU uvedenych v této
priruCce také mistni legislativu, pokyny stanovené zaméstnavatelem a predpisy platné na
pracovisti.

ID dat, tykajicich se pouze jednoho modelu stroje, majetku nebo kusu zafizeni, je uvedeno
v titulku. Zkontrolujte, zda jsou tato data platna pro vas stroj.

Spolec¢nost Dinolift Oy své vyrobky neustale vyviji. Z tohoto divodu nemusi obsah této
pFiru¢ky vzdy plné odpovidat posledni verzi vyrobku. Spole¢nost Dinolift Oy si vyhrazuje
pravo na provadéni zmén vyrobku bez pfedchoziho upozornéni. Spole¢nost Dinolift Oy
nepfijima zadnou odpovédnost za problémy zplsobené zménénymi nebo chybéjicimi udaji
Ci chybami v této pfirucce.

Dal$i informace a podrobné pokyny si vyzadejte u prodejce nebo u vyrobce.
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1.1. PREHLED JEDNOTKY

Tato jednotka je pracovni ploSina namontovana na pfivésu s moznosti tazeni.
Tato pracovni ploSina splfiuje podminky normy EN280 typ 1. Pfesun pracovni ploSiny pomoci
hnaciho ustroji nebo tazenim je mozny pouze pokud je pracovni ploSina v pfepravni poloze.

PFi provozu musi byt pracovni ploSina podepfena hydraulickymi stabilizaCnimi podpérami
tak, aby byly pneumatiky zvednuty nad zem.

Primarnim zdrojem energie pro pracovni ploSinu je elektricky motor. Stabilizacni podpéry
a systém ramena je pohanén hydraulicky.

Volitelné maze byt pracovni ploSina vybavena hydraulickym hnacim ustrojim.

a ,Konstrukce a funkce pracovni plosiny“ v této pfirucce.

1.2. ZAMYSLENE POUZITi PRACOVNI PLOSINY

Pracovni ploSina je ur€ena vyhradné k pfemistovani osob a nastroju k pracovnimu objektu
a k pouzivani jako pracovni ploSiny v ramci povolené nosnosti a povoleného dosahu (viz
tabulka ,Technické udaje” a ¢ast ,Diagram dosahu®).

Nedilnou soucasti zamys$leného pouZiti je také:

» Dodrzovani vSech pokynu uvedenych v Navodu k obsluze

* Provadéni prohlidek a €innosti spojenych s udrzbou stroje

* Dodrzovani predpist bezpecnosti prace a predpisu pro dopravu po silnici.

Tato pracovni plosina NENI izolovana a neposkytuje ochranu pfi kontaktu s elektrickym
proudem. Pracovni ploSina nesmi byt pouzivana k praci na elektrickych systémech.

Dodrzuje bezpec€nostni pokyny tykajici se pracovniho prostfedi a omezeni v nich uvedena.

Operator musi obdrzet pokyny a vyslovny souhlas od vyrobce pro vSechny
specifické pracovni metody nebo stavy, které vyrobce vyslovné nedefinoval
v navodu k obsluze a udrzbé.
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2. TECHNICKE UDAJE

160XT Il 180XT Il 210XT Il
Max. pracovni vyska 16,0 m 18,0 m 21,0m
Max. vySka ploSiny 14,0 m 16,0 m 19,0 m
Max. dosah 9,1m 11,2m 11,7m
Otaceni ramena spojité
Otaceni ploSiny 180°
Plocha otaceni viz diagram dosahu
Sitka podpér 3,80/4,20 m |3,90/4,30 m |3,90/4,30 m
Dopravni Sitka 1,80 m 1,95 m 1,95 m
Dopravni délka 6,16 m 6,67 m 7,95 m
Dopravni vySka 2,30 m 2,30 m 2,33 m
Hmotnost (v&etné hnaci jednotky Honda) 1992 kg 2315 kg 2478 kg
Max. pfipustné zatiZeni ploSiny 215 kg
Max. poCet osob + dalsi zatéz 2 osoby + 55 kg
Max. pfipustné bocni zatizeni (zplisobené osobami) 400 N
Max. bo&ni sklon (podvozek) +0,3°
Maximalni povoleny bocni sklon na svahu 2,2° 6,7° 6,7°
Maximalni povoleny podélny sklon na svahu 3,8° 8,0° 8,3°
Max. rychlost vétru béhem provozu 12,5 m/s
Min. teplota okoli pfi praci -20 °C
Max. podpérna sila na stabilizatorech 16800 N 16800 N 22800 N
Velikost ploSiny 0,7x1,3m
Stoupavost 25%

Zasuvky na plosiné

2x230V/50Hz/16 A

Napajeni

— sitové napdjeni

230V /50 Hz/10A

Uroveri akustického tlaku <70dB

Vibrace celého téla Neni detekovatelné
- spalovaci motor (Honda) GX200

Uroven akustického tlaku (UCB/LCB) 73 /90 dB

Vibrace celého téla < 0,5 m/s?
- spalovaci motor (Hatz) 1B30-X

Urover akustického tlaku (UCB/LCB) 76 /94 dB

Vibrace celého téla < 0,5 m/s?
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Volitelné motory

Palivo Benzin

Cisty vykon 4.1 kW (5,5 hp)
Objem palivové nadrze: 3,11

Objem oleje 0,61

Spotieba paliva 1,7 1/h

Hatz 1B30E EPA / CARB Tier 4 Final

Palivo Motorova nafta
Cisty vykon 4,4 kW (6 HP) / 3 000 ot./min
Objem oleje 1,11
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2.2, DIAGRAM DOSAHU
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2.2.2. 180 XTI
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2.3.

PRIKLAD TYPOVEHO STIiTKU STROJE

Na typovém Stitku, zobrazeném na obrazku nizZe, je uveden nazev vyrobce, vyrobni Cislo
a seériove Cislo stroje.

54.516

O

Typ

O

Vyrobee DINOIife

Rok vyroby

, Raikkolantie 145
Adresa vyrobce 32210 Loimaa
FINLAND

Sériové cislo

q3

Hmotnost v kg

Maximalni povoleny pocet
osob

Maximalni pripustné bocni
zatizeni

Napéti

Min. teplota okoli pfi praci

Max. pfipustné zatizeni plosiny 21 5 kg

Maximalni pripustné dalsi
zatizeni 99 kg
Max. boéni sklon (podvozek) 0’3 0

Frekvence 50 Hz

Maximalni pfipustna rychlost 12 5 m/s
vétru ’

Typovy Stitek pracovni ploSiny je umistén

na prave strané na tazné tyci, jak ukazuje

obrazek.

Sériové Cislo je také vyryto na podvozku

pracovni ploSiny, na hornim povrchu prave

strany tazné tyCe.

Typovy Stitek pfivésu je umistén na tazné

tyCi, na prave strané od typového Stitku
pracovni ploSiny, jak ukazuje obrazek.

Na typovém Stitku jsou uvedeny nasledujici

udaje:
Cislo schvaleni typu EU (v pfislugnych
pfipadech)
Sérioveé Cislo

Celkova hmotnost kg

0 Maximalni povolen’é vamotnost na tazném kg
zavésu

1 Maximalni pov’olenévhmotnost na kg
napraveé

2 kg

16
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2.4. PRIKLAD EU PROHLASENIi O SHODE

EU prohlaseni o shodé pro stroj

Vyrobce

Dinolift Oy

Raikkolantie 145

FI-32210 Loimaa, FINLAND

deklaruje, ze
Pracovni plosina DINO 180XT-2, ¢.
splnuje pozadavky smérnice o strojnim zafizeni 2006/42/ES ve znéni pozdéjSich

doplriku, stejné jako pozadavky jeji platné provadéci celostatni vyhlasky (VNA
400/2008).

2006/42/ES P¥i procedufe posuzovani shody byly pouZzity nasledujici pfedpisy:
Pfiloha VIII: Posuzovani shody internim fizenim vyroby strojniho zafizeni podle certifikatu
DCE 180XT/002/19

Kromé toho pracovni ploSina také splfiuje ustanoveni nasledujicich evropskych smérnic:
2000/14/ES, 2014/30/ES, (ES) 2016/1628

Nameérena uroven akustickeho tlaku L, ZaruCena uroven akustickeého tlaku L,
Honda (97+1,5) 98,5 dB 98,5+0,5dB
Hatz (102,5+1,5) 103,5 dB 103,5+0,5 dB

Pfi procedure posuzovani shody byly pouzity nasledujici pfedpisy: Pfiloha V: Interni
vyrobni kontrola.

Pfi konstruovani stroje byly pouzity nasledujici harmonizované normy:
SFS-EN 280+A1:2015. SFS-EN ISO 13849-1:2015. SFS-EN 60204-1/A1:2009
SFS-EN-ISO 12100:2010

Santtu Siivola

Hlavni technik

Dinolift Oy, Raikkolantie 145,
FI-32210 Loimaa, FINSKO

Osoba, ktera vypracovala
technickou konstrukéni dokumentaci:

Loimaa DD MM YYYY

Santtu Siivola
Hlavni technik

17
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2.5. PRIKLAD KONTROLNIHO PROTOKOLU PRO PRACOVNI PLOSINU

TEST CERTIFICATE

Load control:

Outriggers:

[] Fixed mast

[] Position control

Hydraulic turning

[] Telescopic mast

Limited size of work
platform

[_] Hydraulic pushing

DATE: |

START-UP TESTS:
Inspection place: Dinolift Oy Inspector's signature: |
BASIC INFORMATION
Manufacturer: Dinolift OY Place of manufacture: Finland
Address: Raikkolantie 145

32210 LOIMAA
Importer:
Type of lift: Boom platform [] Scissor platform [] Mast platform
Chassis: []car [] Self propelled Trailer mounted L] zl(inic(:ll(ec?uog;g:?d
Boom: [] Articulated boom [_] Telescopic boom Articulated telescopic boom [] Scissor

Moment sensing [] Load sensing

[ ] Mechanical [] stabilized with wheels

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Machine and type: DINO 180XT-2 Max. platform height 16,0 m

Number of manufacture Max. outreach: Depend on load
Year of manufacture

Max. lifting capacity: 215 kg Boom rotation: Continuous
Max. person number: 2 Support width: 3,90 m

Max. additional load: 55 kg Transport width: 1,95 m

Power supply: 230 VAC Transport length: 6,65 m

Lowest temperature: -20 °C Transport height: 2,31 m

Weight: 2315 kg Platform size: 0,7x1,3m
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INSPECTION POINTS (Y = meet standards N = do not meet standards -+ not applicable)
Y N Y N
A. GENERAL REQUIREMENTS D. ELECTRIC SYSTEM
1. Certificate of conformity O 1. Electric system N
2. User manual and storage ] 2. Electric appliances ]
3. Machine plate - inspection plate ]
4. Instructional and safety plates ]
5. Safety colours ] E. SAFETY AND CONTROL DEVICES
1. Safety sensors and limit switches ]
2. Sound signal O
3. Emergency descent system ]
B. STABILITY 4. Protection of controls ]
1. Load plate and reach diagram ] 5. Symbols / control directions ]
2. Supports / outriggers ] 6. Placement of controls ]
3. Indicator for horizontal position ] 7. Emergency stop ]
C. STRUCTURES F. SAFETY FEATURES
1. Transport position / transp. equipment O 1. Prevention of unauthorized use ]
2. Driving/towing equipment ] 2. Locking device, covers and guards ]
3. Chassis ] 3. Prevention of lifting ]
4. Turning device ] 4. Prevention of opening of support ]
5. Boom system O 5. Safety distances ]
6. Structure and position of work platform ] 6. Control of loading ]
7. Hydraulic system O 7. Limiting devices ]
G. TEST LOADING
1. Overload test (150%) 323 kg Il
2. Functional test (110%) 237 kg ]
COMMENTS
DEFICIENCIES
Deficiencies have been repaired
Date: Signature:

Prvni prohlidku a zatézovy test pojizdnych plosin Dino provadi vyrobce. Protokol, sepsany
béhem provadéni prohlidky, bude dodan s pracovni ploSinou.

Protokoly o uvedeni do provozu a o pravidelnych prohlidkach musi byt uchovavany na
pracovni ploSiné nebo v jejim blizkém okoli po dobu nejméné péti let.
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3. BEZPECNOST

V této kapitole jsou popsany vSechny zakladni bezpe€nostni pokyny a varovani tykajici se
prepravy, pouzivani a udrzby zdvihaci ploSiny.

A NEBEZPECI

Nedodrzeni téchto pokynl a bezpecnostnich predpisi muze zplsobit vazna zranéni nebo
dokonce smrt. Seznamte se se vSemi bezpecnostnimi pfedpisy, provoznimi pokyny a Stitky
umisténymi na stroji a dodrzujte je.

Ujistéte se, Zze rozumite vSem bezpecnostnim pokynim a predpisim. Také se ujistéte, ze
ostatni uzivatelé obsluhujici stroj nebo pracujici na pracovni ploSiné jsou seznameni s témito
pokyny.

3.1. BEZPECNOSTNi POKYNY

Zafizeni mohou obsluhovat pouze specialné vyskoleni pracovnici s pisemnym souhlasem,
ktefi jsou s timto zafizenim dobfe obeznameni a je jim nejméné 18 let.

Zdvihaci ploSinu udrzujte bez necistot, které mohou narusit bezpeény provoz a branit v
kontrole jeji konstrukce.

Zafizeni se musi pravidelné opravovat a kontrolovat.
Servis a opravy smi provadét pouze kvalifikovani pracovnici, ktefi jsou obeznameni s pokyny
pro servis a opravy.

Je pfisné zakazano pouzivat zdvihaci ploSinu, ktera ma poruchu.

Nikdy neodstranujte ani nevypinejte zadna bezpecnostni zafizeni stroje.

A VAROVANI

Zafizeni nesmi byt upravovano bez souhlasu vyrobce ani nesmi byt pouzivano za
podminek, které nesplfiuji pozadavky vyrobce.

UzZivatel musi obdrzet pokyny a souhlas od vyrobce pro vSechny takoveé specifické pracovni
metody nebo podminky, které vyrobce vyslovné nedefinoval.
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PREPRAVA

Pfi pfepravé zdvihaci ploSiny dodrzujte maximalni povoleny sklon. BEhem prepravy v tézkém
terénu se vzdy snazte byt ve vySSi poloze, nez je stroj.

Pfi jizdé davejte pozor na pevné nebo pohyblivé pfekazky v terénu nebo v blizkosti zdvihaci
plosiny. Ujistéte se, ze mate jasny vyhled na trasu jizdy.

Nepouzivejte stroj k tazeni.
PRACOVNI PROSTOR A PRIPRAVA PRED PRACI S PLOSINOU

Pfi praci v rusnych oblastech musi byt provozni dosah zdvihaci ploSiny jasné vyznacen
varovnymi svétly nebo ohrazenim.
Dodrzujte také pravidla silni¢niho provozu.

Pfed manipulaci se stabilizacnimi podpérami zajistéte volny prostor.

Pfi zajiStovani podvozku se musi brat v uvahu konstrukcni nosnost a naklon zakladniho
ramu. Nepouzivejte zdvihaci ploSinu, pokud je na nakladnim automobilu, zelezni¢nim vozu,
plovouci lodi nebo na jiné potencialné nestabilni ploSiné.

Zajistéte, aby se stabilizaCni podpéry nemohly na svahu posunout.

Pfi praci na mékkém povrchu se pod stabilizaCnimi podpérami se musi pouzivat pomocné
podkladové desky pfimérené velikosti. Pouzivejte pouze takové pomocné podkladové desky,
na kterych kovove stabilizacni podpéry nesklouznou.

Pokud je stroj v podepfené poloze, ujistéte se, ze jsou kola nad zemi.

Pfed zahajenim prace vzdy zajistéte vodorovnou polohu stroje.

Vzdy zajistéte, aby v pracovnim prostou nebyly cizi osoby. Nebezpeci rozdrceni mezi
rotujicimi a pevnymi konstrukcemi.

P¥i praci s ramenem z ovladaciho centra otoéného zarizeni davejte pozor, abyste
nebyli pritlaceni ke stabilizaénim podpéram nebo jinym konstrukcim, které se s
ramenem neotaci.
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ZDVIHANI A PRACE NA PLOSINE

Nikdy neprekraCujte maximalni poCet osob, maximalni zatizeni nebo ru¢ni silu, povolené pro
ploSinu. Nikdy nepfidavejte naklad na ploSinu, pokud je v nejvysSi poloze.

Pfed uvedenim do provozu se vzdy ujistéte, Ze jsou bezpecnostni zafizeni a systém
nouzoveho klesani funkéni.

Pouzivejte bezpeénostni postroj!

Pfipevnéte bezpecénostni postroj k upeviovacim
boddm uréenym k tomuto ucelu.

.
Poznamka! PloSina je vybavena upeviovacim ﬂﬂm et
bodem pro bezpeénostni postroje kazdého uzivatele. ~
.'\«Hg

Pouzivejte pouze jeden postroj na jeden upeviovaci
bod.

7710

Na ploSiné nepouzivejte zebfiky, schudky nebo jina
podobna zafrizeni.

Pfed zahajenim provozu se ujistéte, Ze jsou vstupy spravné uzavieny. Je-li pracovni plosina
vybavena zebfikem, musi byt zajiStén v horni poloze.

Nikdy z ploSiny nevyhazujte zadné predméty. VesSkeré naradi musi byt pfepravovano ve
vnitini €asti ploSiny. Nikdy nenechavejte naradi zavéSené mimo pracovni ploSinu pouze na
jeho napajecim kabelu.

Naradi, pfisluSenstvi ani jiny material nezvedejte na zabradli ploSiny ani pfipevnéné k
zabradli.

Vysokozdvizna pracovni ploSina se nesmi pouzivat ke zvedani.
Pracovni ploSina se nesmi pouzivat k pfepravé materialu nebo osob mezi riznymi podlazimi
nebo pracovnimi urovnémi. Je zakazano vstupovat na ploSinu nebo z ni vystupovat, pokud

je v pohybu.

stfetavat s konstrukcemi, které se s ramenem neotaceji.
Pfed spusténim ploSiny se vzdy ujistéte, Ze prostor pod ni je volny.

Vyvarujte se poskozeni ploSiny spusténim na zem nebo jejim stfetem s jakymikoli
konstrukcemi.

Nikdy nenechavejte ploSinu bez dohledu. Ujistéte se, ze na zemi bude vzdy nékdo, kdo
muze v pfipadé nouze zavolat pomoc.
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PROVOZNi PODMINKY

Musi byt vzdy zohlednény povétrnostni podminky, jako je vitr, viditelnost a dést, aby tyto
podminky nepfiznivé neovlivnily bezpecny vykon zdvihacich praci.

teplota klesne pod -20 °C nebo

g Pouziti zdvihaci plosiny je zakazano, pokud
rychlost vétru prekroéi 12,5 m/s

Rychlost vétru (m/s) Podminky pfi zemi

0 Bezvétfi Kouf stoupa kolmo
1.3 Vanek éKlj)SLf[T se pohybuje s vétrem a vitr Ize citit na holé kuzi. Listi
4.7 Slaby vitr Listy :a malé vétve s’tromu se pohybuy. Vlajlfa vlaje. Vitr
zveda prach a volné kousky papiru ze zemé.
Malé listnaté stromy a velké vétve se houpaji. Vitr hvizda,
8-13 Silny vitr kdyz zasahne domy nebo jiné pevné predméty. Destnik se
nesnadno pouziva.
14-17 Prudky vitr  |VSechny stromy se kyvaji. Je obtizné chodit proti vétru.

POZNAMKA! Rychlost vétru mGze byt vy$e nad zemi mnohem vy$3$i, neZ na Urovni terénu.

Na ploSinu nenoste nastroje/material s velkou plochou. ZvySené zatizeni vétrem mulze
ohrozit stabilitu zafizeni.

Davejte pozor na elektricka vedeni pod proudem v misté prace —
dodrzujte minimalni bezpeénostni vzdalenosti:

Minimalni vzdalenost

Rozsah napéti (mezi fazemi)

Metry Stopy
0-300 V Zamezte kontaktu

300 V-50 kV 3 10
50 kV-200 kV 4,5 15
200 kV-350 kV 6 20
350 kV-500 kV 8 25
500 kV-750 kV 11 35
750 kV-1 000 kV 14 45

viwv s

v mistnich nebo viladnich pfedpisech.

Tato vysokozdvizna pracovni plosina NENI izolovana a nenabizi ochranu proti kontaktu s
elektrickym proudem. VysokozdviZzna pracovni ploSina se nesmi pouzivat
k praci na elektrickych systémech.
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3.2. UPOZORNENI TYKAJiCi SE BEZPECNOSTI
V této priruCce jsou pouzivany nasledujici bezpecnostni vystrazné symboly a signalni slova.
Dodrzujte vSechny bezpecnostni pokyny uvedené u téchto symboll, abyste zabranili

nebezpe&nym situacim a urazam.

na potencialni nebezpeci. Dodrzujte dalSi pokyny uvedené ve formé textu nebo
symbold, které nasleduji po tomto symbolu.

A NEBEZPECI

Cervena zprava NEBEZPECI varuje pred bezprostfedni nebo potencialni nebezpeénou
situaci, ktera, pokud ji nebude zabranéno, muze mit za nasledek smrtelny nebo vazny uraz.

g Toto je obecny bezpec€nostni vystrazny symbol a je pouzivan, aby vas upozornil

A VAROVANI

Oranzova zprava VAROVANI se pouziva ve spojeni s potencialnimi rizikovymi faktory,
které, pokud jim nebude zabranéno, mohou mit za nasledek smrtelny nebo vazny uraz.

A UPOZORNENI

Zluta zprava UPOZORNENI se pouziva k vystraze pfed nebezpeénou situaci, ktera, pokud
ji nebude zabranéno, by mohla mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz.

Modra zprava OZNAMENI se pouziva k upozornéni na specialni oznameni nebo pokyny,
které se tykaji provozu nebo udrzby. Takové zpravy obsahuji napfiklad pokyny, které se
tykaji spolehlivosti stroje nebo maji za cil zabranit materialnim Skodam.
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Nebezpedi rozdrceni - NebezpecCi rozdrceni - Nebezpedi rozdrceni - Skodlivé vyfukové
pohyblivé Casti pohyblivé ¢asti padajici objekty plyny
H@))mm\. !

Rychlost vétru Nebezpedi pfevraceni Podpurné sily

]
H
]
\%

-1 I,

®

Koufeni zakazano Udrzuijte bezpe€nou Nouzovy sestup Bod upevnéni
vzdalenost bezpecnostniho
postroje

®

G-

Zadny otevieny plamen  Udrzujte bezpeénou Zdvihaci bod Bod vazani
vzdalenost

l
Pouziti motoru uvnitf je  UdrZujte bezpecnou

zakazano vzdalenost od
elektrickych vedeni

L e e

~

@

Navod k obsluze Navod k provadéni Katalog nahradnich
udrzby dild
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3.3. BEZPECNOSTNIi ZARIZENi

1. Kontrola prepravni polohy ramena

Bezpecnostni polohovy spina¢ RK3 brani Cinnosti stabilizaCnich podpér a hnaciho ustroji,
pokud rameno nedosedne do pfepravni podpéry. Tento spinac je umistén na prepravni
podpéfe na tazné tyci.

Pokud kontrola pfepravni polohy nefunguje spravné, motor se zastavi. Pfed obnovenim
provozu je nutné zavadu opravit.

2. Kontrola podpérné konstrukce

Pfed zahajenim zdvihu ramena musi byt vSechny podpérné stabilizatory pracovni plosiny

v podpérné poloze. Ujistéte se, zda jsou kola zdvizena nad zem.

Bezpecnostni polohové spinace RK11, RK12, RK13 a RK14 jsou umistény na stabilizaCnich
podpérach.

t RK11, RK12, RK13, RK14

3. Kontrola pretizeni ramena

Bezpecnostni polohovy spina€ dosahu RK4 a bezpe€nostni polohovy spinac pretizeni RK5
brani pfetizeni pracovni ploSiny omezenim dosahu pracovni plosiny do stran.
Bezpecnostni polohové spinace jsou umistény pod krytem na hornim konci zdvihaciho
valce. Pfi provozu ploSiny musi byt kryt neposkozeny a na svém misté.

RK4, RK5 B

Pokud se pracovni koS nachazi v povolené pracovni oblasti, zelena kontrolka na ovladacim
stanovisti na pracovnim kosi sviti.
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Bezpecnostni polohovy spinaC dosahu RK4 zastavi pohyby, které mohou narusit stabilitu
pracovni ploSiny (vysunuti teleskopického ramena a sklopeni ramena), v pfedem nastavené
poloze.

Nastavené hodnoty bezpecnostnich polohovych spinacu:

160XT/XTB I 1925 mm | 2175 mm |+0/-50 mm
DN 215kg | 2300 mm | 2570 mm | +0/-50 mm
210XT/XTB Il ERORYe] 3025 mm | 3525 mm |[+0/-50 mm

Kdyz bezpecnostni polohovy spina¢ RK4 zastavi pohyb ploSiny, rozsviti se Cervena
vystrazna kontrolka pfetizeni. Pfi dosazeni limitni polohy dosahu bude svitit Cervena
kontrolka a stfidavé bude blikat zelena kontrolka. Za této situace je mozné s pracovni
ploSinou manipulovat pouze ve sméru, kde neprekroCi meze povoleného pracovniho
dosahu.

Bezpecnostni polohovy spinac proti pfetizeni RKS jisti Cinnost spinace RK4, pokud tento
spinac z néjakého divodu nefunguje.

Pfi aktivaci bezpecnostniho polohového spinace proti pretizeni RK5 budou nepfetrzité svitit
Cervené vystrazné kontrolky pfetizeni na obou ovladacich stanovistich a na pracovnim kosi
bude znit vystrazny zvuk bzucaku.

Funkce bezpecnostnich polohovych spinacu pretizeni je zalozena na monitorovani momentu
zdvihu ramena.

TLAKOVA PRUZINA POLOHOVE SPINACE RK4 a RK5
P
T~
( S~
N\ -
~ NASTAVOVACI
\ SROUBY
ZDVIHACI VALEC KLOUBOVE RAMENO

A NEBEZPECI

Bezpecnostni polohové spinace nesmi byt nikdy znovu nastavovany, ani nesmi byt branéno
¢innosti mechanizmu. Riziko preklopeni pracovni plosiny!
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5. Kontrola retézu teleskopického ramena

Ret&zy na vysunovani teleskopického ramena jsou zdvojené. Pokud dojde k uvolnéni nebo
prasknuti fetézu nesouciho zatéz, zalozni fetéz zabrani pohybu teleskopického ramena
a bezpecnostni polohovy spina¢ RK7/RK15 pFerusi obvod nouzového zastaveni.

|| ZATAHOVACI RETEZ

ZALOZNIi RETEZ

BEZPECNOSTNi POLOHOVY - %
SPINAC RK7 ~emn

VYSUNOVACI RETEZ

6. Zabranéni naklonu pracovniho kose

g —

RK7

Pracovni koS je vyrovnavan hydraulicky pomoci tzv. systému pomocného valce, v némz
hlavni valec fidi pomocny valec, ktery vyrovnhava naklon pracovniho koSe.

Vyrovnavaci systém se sklada

z nasledujicich Casti:

1. Hlavni valec

2. Pomocny valec

3. Zatézovy regulacni ventil

4. Dvojity zatézovy regulacni ventil
(8A a 8B)

5. Elektricky smérovy ventil

|
YAVARL |
21,5 Mp&. 21,5 Mpa h T
215 bar | I215bar. J‘q i |
HO+43100 psil mp_,3100psi b [ iy
| ﬁ ' |
| M
S Lo
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7. Bezpecénostni zarizeni pro pripad prasknuti hadice

VSechny valce nesouci zatéz jsou vybaveny ventily pro pfipad prasknuti nékteré soucasti
hydraulického systému nebo pro pfipad uniku kapaliny, které brani padu zatéze.

Brani pohybu stabilizaCnich

Valce stabilizaCnich podpér |Uzaviraci ventily podpér v jakémkoliv sméru

Zdvihaci valec ramena Zatézovy regulacni ventil Brani padu zatéze
Zdvihaci valec kloubovych fexs - : f .
Zatézovy regulacni ventil Brani padu zatéze
ramen
o exs . : Brani pohybu teleskopického
Teleskopicky valec Zatézovy regulacni ventil ponyby “opicK
ramena v jakémkoliv sméru.
o ; fexx - . Brani naklonu pracovniho
Vyrovnavaci systém Zatézove regulacni ventily

koSe

8. Tlacitka nouzového zastaveni

PFi stisknuti tlaCitka nouzového zastaveni se okamzité zastavi veSkeré pohyby a vypne se
pohonna jednotka. Tlacitko je umisténo na kazdém ovladacim stanovisti. Po stlaceni tlaCitka
budou fungovat jen funkce nouzového spusténi pracovniho kose.

Tlacitko nouzového zastaveni zlistane zablokovano v dolni poloze a musi byt pfed dalSim
spusténim pohonné jednotky uvolnéno.

OZNAMENI

Pokud se jednotka nespusti, zkontrolujte, zda neni tlacitko nouzového spusténi pracovniho
koSe na zadném ovladacim stanovisti v dolni poloze.

Tlacitko nouzoveého zastaveni na ovladacim stanovisti na pracovnim kosi je vybaveno
signalni kontrolkou, ktera sviti, pokud je pracovni plosina v nhormalnim provoznim rezimu.
Kontrolka zhasne pfi aktivaci funkce nouzového zastaveni pomoci kteréhokoliv ze spinacu
nouzoveho zastaveni nebo bezpecnostnim zafizenim.
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3.4. VOLITELNA BEZPECNOSTNIi ZARIZENI

Na stroji jsou k dispozici nasledujici typy bezpecnostnich zafizeni ur€enych pro riizné
aplikace a provozni prostredi.

POZOR! Dostupnost volitelnych zafizeni se liSi v zavislosti na modelu stroje a pfisluSném
trhu. Ne vSechny volitelné moznosti a kombinace je mozné nainstalovat na vSechny modely
stroje.

A VAROVANI

Néktera volitelna zafizeni uvedena v této kapitole mohou byt v zavislosti na vybaveni stroje
a zemi, v niz je stroj provozovan, v dané zemi povinna. Je pfisné zakazano odstranovat
nebo deaktivovat jakakoliv bezpecCnostni zafizeni nainstalovana na stroji.

3.4.1. Systém kontroly zatizeni pracovniho kose (VOLITELNA MOZNOST)

Stroj mize byt vybaven samostatnym systémem kontroly 1
zatiZzeni pracovniho koSe, ktery v pfipadé pfilis vysokého
zatiZzeni pracovniho koSe zabrani provozu stroje. Je umistén
pod pracovnim koSem, na misté oznaceném na obrazku.

Kdyz dojde k pretizeni, toto zafizeni monitorujici zatiZzeni pracovniho koSe vypne pohonnou
jednotku a zabrani vSem pohybum stroje. Na znameni pfetizeni zazni bzu€ak a zacne blikat
Cervené vystrazneé sveétlo pro pretizeni v ovladacim stanovisti na pracovnim kosi.

Pouziti pracovni ploSiny mize byt obnoveno po snizeni zatizeni.

Signalni kontrolky:

Cervena Zavada

Cervena Poplach

Zluta Resetovani/vyvazeni

Zelena Napajeni zapnuto

Zasuvka
uzivatelského
rozhrani

Zatizeni Signalni kontrolka Zvukovy signal Ovladani ramena
<100 % Nesviti Zadny alarm Normalni
>100 % (-0 + 10%) LDENErACEVi] Alarm Zablokované

30



DINOIife

3.4.2. DINO SAFEGUARD (VOLITELNA MOZNOST)

Ovladaci stanovisté na pracovnim koSi mize byt vybaveno jednotkou ochrany proti rozdrceni
SafeGuard. Jednotka je ur€ena k ochrané operatora pfed zachycenim nebo rozdrcenim,
pokud musi byt stroj pouzivan ve stisnénych prostorech s rizikem rozdrceni mezi pracovnim
koSem a okolnimi konstrukcemi.

Systém SafeGuard zastavi stroj v pfipadég, Ze dojde ke stlateni bezpecnostniho lana nad
ovladacim stanovistém tak, ze magnet na konci lana se oddéli od svého protikusu.

Kdyz dojde k oddéleni magnetu od jeho protikusu, jednotka SafeGuard zastavi vdechny
pohyby a zabrani pouzivani ovladacich prvkd pohybu v hornim ovladacim stanovisti.

V ovladacim stanovisti na pracovnim koSi zistane funkéni pouze ovladaci prvek pohybu
,zatazeni teleskopického ramena“ (nouzové spusténi dolt) a tlacitko nouzového zastaveni.
Tyto pohyby je mozné normalné ovladat z dolniho ovladaciho stanoviste.

Systém SafeGuard také spusti zvukovy alarm a rozsviti vystrazna svétla na obou stranach
ovladaciho stanovisté.

Normalni provoz stroje muze byt obnoven poté, co bude magnet vracen zpét na misto.
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3.4.3. Ochrana pired mrazem (VOLITELNA MOZNOST)

v v

Pracovni ploSina maze byt vybavena spinatem, ktery méfi teplotu. Spinac je umistén
v ovladacim stanovisti LCB, kde se na displeji zobrazuje provozni teplota na teplotni stupnici
ve stupnich Celsia.

Spinac¢ brani pouzivani pracovni ploSiny, pokud teplota klesne pod povolenou hodnotu.

3.4.4. Anemometr (VOLITELNA MOZNOST)

Pokud rychlost vétru pfekroCi 12,5 m/s, pracovni ploSinu se nesmi pouzit.

v v v

Platformu Ize vybavit méfi€em rychlosti vétru. Pokud rychlost vétru prekro€i hodnotu
12,5 m/s, vétromér spusti vystrazny signal. Tato volitelna moznost je ur€ena zejména pro
pracovni ploSiny pro praci ve vysce s pracovni vyskou vice nez 22 m.

3.4.5. Vystrazny signal pro spousténi ramena (VOLITELNA MOZNOST)

Varovani zvukovym signalem pfi spousténi ramena nebo kloubovych ramen.
Zvukovy signal slySitelny zejména na urovni zemé varuje osoby prochazejici kolem stroje.

3.4.6. Varovani pfi pohybech podvozku (VOLITELNA MOZNOST)

Vydava zvukovy vystrazny signal pfi pfejezdu stroje a pfi pohybech stabilizacnich podpér.
Zvukovy signal slySitelny zejména na urovni zemé varuje osoby prochazejici kolem stroje.
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POZNAMKY
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4. KONSTRUKCE A FUNKCE PRACOVNI PLOSINY

Na nasledujicich strankach je uveden popis zakladnich soucasti a koncepci stroje, které
budou pouzity dale v tomto navodu.

41. KONSTRUKCE PRACOVNIi PLOSINY

ucCsB

Vyrovnavaci valec pracovniho
koSe (pomocny)

—

Teleskopicky valec

Hlavni valec

LCB

Sitovy vypinac

Valec
stabilizadni
podpéry

Stabilizacni
podpéra

Prodlouzeni ramena 1 F~

Pracovni
ko$

L\“-(lil‘ll i

Prodlouzeni ramena 3

Prodlouzeni ramena 2

Zdvihaci valec

Kloubova ramena

Valec pro kloubova
ramena

P—
1= u"g A==}

Ovladani

stabilizacnich podpér

’,/1 Otocné Podpéra -
" zafizeni ramena Parkovaci brzda
/ Podvozek / rlI,
—
@)

Opérné kolo tazné tyCe|| Spojka
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4.2. FUNKCE PRACOVNI PLOSINY

Zdvihani /
spousténi
kloubovych
ramen

Otaceni
ramena

\Otoéem’ proti sméru
Vlevo _ hodinovych ruci¢ek

Smér jizdy

Vpravo Otoceni po sméru
hodinovych ruci¢ek

N Vyrovnani

,b@e pracovniho kose
< /

Zdvihani/spousténi
ramena
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POZNAMKY
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4.3. OVLADACI PRVKY PRO FUNKCE
4.3.1. Ovladaci prvky ovladaciho stanovisté na podvozku

1 Zapnuti Cerpadla systému
E @ Tlacitko spusténi a zastaveni motoru ->|g|4- nouzového spusténi pracovniho
koSe
. Y Tlacitko zatazeni teleskopického
HQ” Sytic /(Ez ramena
S1 Nouzové zastaveni <>0 2?} Voli€ rychlosti pohybu
Q1 Voli& Kolébkové spinace pro pracovni kos
a rameno:
OFF — napajeni vypnuto S16 Otaceni ramena
1 Ovladaci stanovisté na podvozku LCB S17 Rameno nahoru / dolt
> Ovladaci stanovisté na pracovnim 318 ZatazZeni / vysunuti
kosi UCB teleskopického ramena
S19 Kloubova ramena nahoru / dolt
Automaticka pojistka pro zasuvky S20 Vyrovnani pracovniho koSe
Signalni kontrolky a méridla: Tlacgitka pro jizdu:

‘ Stab|l|zagn| podperyjsou’ v’pgdperne 326 Jizda dopfedu

poloze a je povoleno ovladani ramena.
‘ Pr(’atlz?_nl nebo zatizeni na polohovém S27 Jizda dozadu

spinaci dosahu
U1 Voltmetr S24 Zataceni doleva
HM1 |Pocitadlo provoznich hodin S25 Zataceni doprava

U1
HM1
S20
S18
S1

S19

S16
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4.3.2. Ovladaci prvky pro stabilizaéni podpéry
Ovladaci paky pro stabilizaéni podpéry
Ovladaci paky pro stabiliza¢ni podpéry

jsou umistény na pravé strané podvozku

pracovni ploSiny.

Pfedni stabilizaéni podpéra, vpravo

Pfedni stabilizaCni podpéra, vlevo

Zadni stabiliza¢ni podpéra, vlevo

Zadni stabiliza¢ni podpéra, vpravo
Spoustéci tladitko pro stabilizaéni ] 4 321
podpeéry

Polohovy indikator podvozku

4.3.3. Volitelné ovladaci prvky na podvozku

Signalni kontrolky pro stabilizaéni
podpéry
Signalni kontrolky na ovladacim stanovisti

stabilizaCnich podpér indikuji samostatné 3

stav polohového spinacCe kazdé stabilizacni
podpéry.

54.1365

Signalni kontrolka, podpéra 1

Signalni kontrolka, podpéra 2

Signalni kontrolka, podpéra 3

Signalni kontrolka, podpéra 4
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Kabel dalkového ovladani pro hnaci
ustroji

Pridavna fidici jednotka je umisténa ve
skfince na naradi na tazné tyci.

Aktivacni spina¢ pro ovladani hnaciho
ustroji
Jizda dopfedu

Jizda dozadu

Vykyvy doprava/ doleva

Nouzové zastaveni pro hnaci ustroji

Kabel dalkového ovladani pro hnaci
ustroji a automatické vyrovnani

Pridavna fidici jednotka je umisténa ve
skfifice na naradi na tazné tyci.

Dinoiife

(@)

Ovladani levého valecku hnaciho ustroji

Ovladani pravého valecku hnaciho ustroji

Zatlaceni hnacich valecku

Packovy spinac pro automatické
vyrovnani

Paky pro ovladani jednotlivych 4
stabilizanich podpér

4CB6413

Signalni kontrolka pro stabilizaéni
podpéry

Nouzové zastaveni hnaciho ustroji
a stabilizaCnich podpér
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4.3.4. Ovladaci prvky ovladaciho stanovisté na pracovnim kosi UCB

DINDIife

Tlacitko spusténi a zastaveni
motoru

Aktivacni spina¢ pro pohyby
pracovniho koSe

Sytig

Vyrovnani pracovniho ko$e

S4 Nouzové zastaveni @éj% Otaceni pracovniho kose
1 Zapnuti Cerpadla systému
->|g|4- nouzového spusténi pracovniho JST Ovladaci paka — pohyby ramena
koSe
Y Tlacitko zatazeni teleskopického = Zatazeni / vysunuti teleskopického
/% |ramena %0 ramena

Zvukovy signal.

Rameno nahoru / dolt

Pracovni svétla (volitelna moznost)

Otaceni ramena

Zasuvky na ploSiné 230V/110V
uSB

Zdvihani/spousténi kloubovych
ramen

ZatiZeni je v ramci pracovniho
dosahu.

Pretizeni nebo zatizeni na
polohovém spinaci dosahu

Upozornéni! Pozadované funkce ramena jsou voleny pomoci aktivaénich spinact na
konci pakového ovladace. Vzdy nejprve stisknéte tlacitko, a teprve poté pohybuijte rukojeti.
Bezpecnostni zapojeni brani pohybum stroje, pokud dojde k pohybu pakového ovladace
pred stisknutim tlacitka.
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4.3.6. Ridici jednotka hnaciho ustroji (volitelny doplnék)

Ridici jednotka se nachazi vedle hlavice spojky.

Pakovy prepinac pro stlaceni hnacich valct
Tlagitko Start pro stlaeni hnacich valcu

2 \

4.3.5. Konfigurace se dvéma ovladacimi pakami (volitelna moznost)

Konfigurace se dvéma ovladacimi pakami je k dispozici jako volitelna moznost pro ovladaci
stanovisté na pracovnim kosi.

Ovladaci paky pro pohyb doleva a doprava (JST vpravo/vlevo) nahrazuji obvyklou ovladaci
paku.

Nejprve stisknéte aktivacni tlacitko, a teprve poté pohybujte rukojeti. Bezpecnostni zapojeni
brani pohybum stroje, pokud dojde k pohybu pakového ovladace pred stisknutim tlacitka.
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5. POUZITi ZDVIHACI PLOSINY

51. SPOUSTENI

Operator musi provést inspekci na pracovisti a provadét kazdodenni spoustéci postupy vzdy:
* na zacatku kazdého pracovniho dne
* pred uvedenim zdvihaci ploSiny do provozu na novém pracovisti
* pokud se méni operator béhem pracovniho dne

5.1.1. Inspekce na pracovisti

1. VSeobecné informace
» Je zdvihaci ploSina vhodna pro zamyslenou praci?
» Je vykon zdvihaci ploSiny dostate€ny pro tuto praci? (dosah, nosnost atd.)
» Je poloha zdvihaci ploSiny bezpecna?
» Je osvétleni na pracovisti dostateéné?

2. Dokumenty
» Jsou pro tuto zdvihaci ploSinu k dispozici provozni a servisni pokyny?
« Jsou kontroly a udrzba provadény v souladu s pokyny a byly vady ovliviujici
bezpec€nost zkontrolovany a opraveny?
(Inspekéni protokoly)

3. Operator
* Ma operator zdvihaci ploSiny dostatecny vék?
» Dostal operator pozadované Skoleni?
» Je operator ve vhodném stavu pro obsluhu stroje? Stroj nesmi byt provozovan pod
vlivem alkoholu nebo jinych omamnych latek, nebo pokud byly fyzické nebo dusevni
schopnosti obsluhy v jiném ohledu sniZzeny s ohledem na normalni stav.

4. Zvlastni otazky na pracovisti
» Existuji néjaké dalSi predpisy tykajici se pracovisté nebo dané prace?
» Existuji na pracovisti dalSi potencialni rizika (portalové jefaby, Sachty, oblasti ATEX,
uzaviené prostory), ktera je tfeba béhem provozu zohledrnovat?
* Musi byt pracovni plocha oznaCena nebo oplocena, aby se zabranilo pohybu
nezadoucich osob uvniti nebezpecné zény pod ramenem nebo pracovni ploSinou?

5. Stav zdvihaci ploSiny
* Provedte vSechna denni servisni opatfeni v souladu s pokyny.
* Nikdy nepouzivejte stroj, pokud je porouchany.
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5.1.2. Umisténi zdvihaci ploSiny

1. Ujistéte se, Ze povrch je dostateéné rovny a pevny, aby udrzel zdvihaci ploSinu ve
stabilni, vodorovné poloze.

Max. tlak na povrch

Povrchovy material Hustota povrchu
P kg/cm? (N/cm?)
Stérk \lysoce zhutnény 6 (59)
Stfedné zhutnény 4 (39)
Nepevny 2 (20)
Pisek Vysoce zhutnény 5 (49)
Stfedné zhutnény 3 (29)
Nepevny 1,5 (15)
Jemny pisek Vysoce zhutnény 4 (39)
Stfedné zhutnény 2 (20)
Nepevny 1 (10)
Pisek/blato Vysoce zhutnény (velmi tézka uprava) 1,00 (10)
Stfedné zhutnény (tézka uprava) 0,50 (5)

Nepevny (snadna uprava) 0,25 (3)

Zkontrolujte, zda je povrch v misté prace bez vymolu, jam nebo pfili§ naklonénych ploch.
Zkontrolujte, zda v oblasti pohybu stabilizaCnich podpér a ramena, jakoZz i v oblasti pod
stabilizaénimi podpérami nejsou zadné prekazky, které by mohly zpusobit kolizi nebo
prevraceni stroje.

w N

A NEBEZPECI

Nebezpeci prevraceni! Pokud je povrch mékky, pouZijte pod stabilizaénimi podpérami
dostateCné velké a robustni opérné desky.

4. Dotahnéte nebo dotlacte zdvihaci ploSinu na zkontrolované misto zdvihani.
5. Aktivujte parkovaci brzdu.
6. Odpojte zdvihaci ploSinu od tazného vozidla.
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5.1.3. Spusténi

1. Pfipojte sitovy kabel ke zdroji napajeni. S elektrickym motorem
s maximalnim zatizenim musi byt napéti 230 V st (-10 % / +6 %),
kmitoCet musi byt 50 Hz a jmenovita hodnota pojistky 10 A (velikost a
délka pripojovaciho kabelu ma urcity ucinek)

2. Zapnéte hlavni proud ON

3. Pro ziskani pfistupu k provoznim ovladacim prvkim otevrete kryt

ovladaciho stanovisté LCB na otocném zafizeni.

Vyberte spravné misto ovladani (LCB/UCB) pomoci volice

Zapnéte provozni napéti

* na ovladacim stanovisti LCB: oto€enim voliCe rychlosti

* na ovladacim stanovisti UCB: stisknutim aktivaéniho spinace na
konci ovladaci paky

Poté automaticky systém spusténi a zastaveni spusti a zastavi

elektricky motor pfi aktivaci jakéhokoliv pohybu.

Motor se automaticky zastavi, jakmile se zastavi pohyb.

S

POZOR! Pokud chcete pohybovat stabilizacnimi podpérami, spustte elektromotor stisknutim
zeleného spoustéciho tlacitka v ovladacim centru podpér. Elektricky motor pobézi jen po
dobu stisknuti tlacitka.

A Zajistéte, aby baterie zGistaly béhem pracovniho dne dostate¢né nabité!

A) XT: POHON ELEKTRICKYM MOTOREM
* Pokud chcete udrzet elektrickou pohonnou jednotku neustale
v chodu (napf. pfi chladném pocasi), spustte elektricky motor E
pomoci oto¢ného spinace. Tim pfemostite automaticky systém
spusténi a zastaveni.

44



DINOIife

B) XT VOLITELNA MOZNOST:
POHON SPALOVACIM MOTOREM, BENZINOVY
* Nepfipojujte sitovy kabel (230 V st)
» Otevrete palivovy kohout

» Pokud je potfeba, zapnéte syti€¢ pro nastartovani stisknutim tlacitka [IQH
sytiCe
+ Kaynnista moottori vaantdkytkimella E

Pokud je akumulator vybity:
» Zkontrolujte, zda je kli€ovy voli¢ Q1 v poloze UCB.
» Drzte stisknuté tlacitko na stojanu motorového elektrického
generatoru s benzinovym motorem a soucasné zatahnéte za $fidru
startéru. Lehce zatahnéte za spoustéci rukojet, dokud neucitite 1'%
odpor. Poté zatahnéte energicky. -H\
» Drzte tlaCitko stisknuté po dobu asi 1 minuty, aby doslo k dobiti
akumulatoru.
* Rukojet spoustéce nenechavejte zatahovat do motoru samovolné
a rychle.

» Po pouziti motor vypnéte pomoci otoéného spinace. @

POZOR! Po zastaveni spalovaciho motoru uzavrete palivovy
kohout. P¥i tazeni pracovni plosiny musi byt palivovy kohout
uzavien.

C) XT VOLITELNA MOZNOST:
POHON SPALOVACIM MOTOREM, NAFTOVY
» Nepfipojujte sitovy kabel (230 V st)

» Spustte motor pomoci oto¢ného spinace E

Pokyny tykajici se spusténi naftového motoru v pfipadé vybiti
akumulatoru naleznete v samostatném navodu k obsluze naftového
motoru.

* Po pouziti motor vypnéte pomoci oto€ného spinace. @

POZOR! Aby nedoSlo k posSkozeni elektroniky naftového motoru,
neodpojujte za béhu naftového motoru sitové napajeni!

Jelikoz se akumulator nabiji pouze za béhu motoru, nechejte spalovaci motor
mezi jednotlivymi €innostmi zafizeni bézet.

Elektricky Casovy spinac pracovni ploSiny automaticky odpoji napajeni (12 V ss) pfiblizné
1 hodinu po vypnuti elektrického nebo spalovaciho motoru.

Chcete-li znovu aktivovat napajeci napéti, otocte voli€ rychlosti. (na ovladacim stanovisti
LCB) nebo stisknéte aktivacni spinaC na ovladaci pace (na ovladacim stanovisti UCB).
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5.1.4. Podeprieni pracovni plosiny

1. Otocte voli€ Q1 do polohy ovladani z ovladaciho stanovisté na ' -ﬁ
podvozku.

2. Chcete-li aktivovat stabilizacni podpéry, stisknéte tlacitko spusténi

pro stabilizaCni podpéry. Pedal musi byt seSlapnuty po celou dobu ‘
operace.

3. Sklopte doll pfedni stabilizacni podpéry (na strané tazné tyce)

4. Sklopte doli zadni stabilizaéni podpéry. Dbejte, abyste opé&rnym
kolem tazné tyCe nenarazili do zemé. 1 h

5. S pouzitim vodovahy vyrovnejte pomoci stabilizacnich podpér : |

podvozek do vodorovné polohy. Vzduchova bublinka musi byt ve M
vnitfnim kruhu.

6. Signalni kontrolka na ovladacim stanovisti na podvozku LCB sviti,
pokud jsou vSechny stabilizacni podpéry v podpérné poloze a je ‘
sepnuty obvod polohového spinace stabilizaCnich podpér

4321

Vyrovnavani pomoci funkce automatického vyrovnavani (volitelna moznost)
1. Spustte doll stabilizaéni podpéry z ovladaciho stanovisté DCB pomoci

packoveého spinace. Dﬁ\
Funkce automatického vyrovnavani umisti stabilizacni podpéry na zem 74 Xy
a podvozek vyrovna.

2. Udrzujte packovy spina¢ oto¢enou, dokud signalni svétlo nad spinacem
nepfestane blikat. Pfi uvolnéni paky bude ¢innost pferusena a kontrolka ‘
zhasne. Vyrovnani Ize obnovit dalSim oto¢enim packy.

3. Signalni kontrolka zustane svitit, dokud neni funkce Uspésné
dokoncena.

OZNAMENI ' —~
| . N , / : i % \

Pokud jste provedli vyrovnani podvozku pracovni I

ploSiny NA SVAHU, otocte opatrné rameno »

kolem dokola ve spusténé poloze a ujistéte se, s \ f

zda rameno nenarazi do stabilizaCnich podpér |

nebo jinych prekazek.

Pred pouzitim pracovni plosiny vzdy zkontrolujte:

» zda je podvozek vodorovny, pomoci indikatoru polohy

» zda jsou kola zdviZzena nad zem

« zda vSechny stabilizacni podpéry pevné stoji na podkladu

A NEBEZPECI

Pokud neni pracovni plosina radné podeprena a pokud neni ve vodorovné poloze, je
jeji pouziti zakazano.

Davejte pozor na vliv ledu, pripadného desté a sklonu povrchu podkladu (stabilizaéni
podpéry nesmi po povrchu klouzat).
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5.2.

OVLADANI

A VAROVANI

Pfed pouzitim pracovni plosiny provedte vSechny ukony a kontroly bézné denni udrzby
v souladu s pokyny pro udrzbu. Zanedbani kontroly bezpe¢nostnich zarizeni muiize
zpusobit vazny uraz nebo nasledky nehody zhorsit.

Veskeré zavady zjiSténé na bezpec€nostnich zafrizenich musi byt opraveny jesté pred
dalSim pouzitim.

5.2.1. Ovladani pracovni plosiny z ovladaciho stanovisté na podvozku

OZNAMENI

Dbejte, abyste pracovni ploSinou nebo ramenem neposkodili rampy se svétly nebo opérné
kolo tazné tyce!

. Otocte voli€ Q1 do polohy ovladani z ovladaciho stanovisté na ' -ﬁ
podvozku.

Zvolte rychlost pohybu pomoci volice rychlosti. o0

Pokud je pracovni ploSina ovladana z ovladaciho stanovisté na ? I

podvozku LCB, nelze rychlost pohybu plynule nastavovat.

Ovladejte rameno a pracovni ko§ pomoci ovladacich pak ovladaciho %Q

stanovisté na podvozku:

- prodlouZeni/zatazZeni teleskopického ramena
- zdvihani/spousténi ramena

- otacCeni ramena

- zdvihani/spousténi kloubovych ramen

- nastaveni naklonu pracovniho kose

Vyrovnavaci systém pracovniho koSe bude automaticky udrzovat
vyrovnani pracovniho koSe pfi pohybech. V pfipadé potfeby Ize
polohu upravit. BEhem sefizovani nesmi byt v pracovnim kosSi
zZadné osoby.
Pohyb se zastavi ihned po uvolnéni voli¢e rychlosti nebo voli¢e pro
pohyb.
Pfed zahajenim provozu zdvihnéte pracovni ploSinu z tazné tyCe a otocte ji do strany,
abyste mohli spustit rameno dolu.
Vysunte teleskopické rameno na vzdalenost nezbytnou k zajisténi bezpecného
nastoupeni do pracovniho koSe.

A UPOZORNENI

P¥i pouzivani pohonné jednotky chrarite sviij sluch (volitelnd moznost - XT). Uroveri
akustického tlaku je u dolni Fidici jednotky 94 dB(A).
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5.2.2. Ovladani pracovni plosiny z ovladaciho stanovisté na pracovnim kosi

A NEBEZPECI

Riziko padu! V pracovnim koS$i pouZivejte bezpe&nostni postroj ﬁ ﬂD/
upnuty k upinacimu bodu oznacenému k tomuto ucelu. milim\f’ @
Béhem provozu dbejte, aby dvitka pracovniho koSe zlstala =R

zavrena.

1. Otocte voli€¢ do polohy ovladani z ovladaciho stanovisté na pracovnim th
kosi a vyjméte kli¢. Zaviete ochranny kryt ovladaciho stanovisté na 1%&?
podvozku
[ ]
2. Vstupte do pracovniho koSe a upnéte bezpecnostni postroj k uréenému nﬂm
upinacimu bodu. NG

3. Ovladejte rameny ovladaci pakou.
Pfi ovladani pohyb( ramena zacnéte stisknutim kolébkového spinace na konci ovladaci paky
a poté paku opatrné posurite v poZzadovaném sméru pohybu ramena. Rychlost pohybu se
nastavuje plynule.
Pokud pohnete pakou jesté pred stisknutim kolébkového spinace, nebude akce provedena.

Aktivacni tlacitko
— smér ovladani Pohyb
paky

JSL — nahoru / dolt

Rameno nahoru / dolt

JSL — doleva / Otoceni ramena po / proti <3='JL¢>
doprava sméru hodinovych rugi¢ek O

. |Zatazeni/ vysunuti
JSR —nahoru / dolu teleskopického ramena &%
JSR — doleva / Zdvihani/spousténi .
doprava kloubovych ramen q

Béhem pohybl zdvihu a spousténi se vzdy snazte drzet rameno kratké.

4. Ovladejte pohyby pracovniho koSe pomoci pakovych spinacu

Stisknéte a podrzte aktivacni tlaCitko pohybu ploSiny po celou dobu pohybu. @é@/ﬁ%
Pomoci pakovych spinacl vyberte pohyb a jeho smér @%5 ﬁl@ }g

Dal$i informace v pfipadé potfeby naleznete v €asti ,,Ovladaci prvky ovladaciho
stanovisté na pracovnim kosi“.
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A VAROVANI

Pokud sviti €ervena kontrolka pretizeni, nepfridavejte do pracovniho kose dalsi zatéz.
Riziko preklopeni pracovni plosiny! V pfipadé pfeklopeni pracovni ploSiny musi byt
provedena nasledujici opatreni:

Zatahnéte pracovni koS do pracovni oblasti polohového spinace RK4 stisknutim tlacitka
,zatazeni teleskopického ramena“ (bude svitit zelena kontrolka). Nyni by pracovni ploSina
méla fungovat normalné.

5. S lehce zdviZzenym ramenem a prodlouzenym teleskopickym ramenem se ujistéte, zda se
pracovni ko$ pfi nec¢innosti ovladacich prvk(l samovolné nespousti dolu.
6. PrFesunte pracovni koS k pracovnimu objektu.

A UPOZORNENI

Vlastni pracovni ploSina, budovy kolem ni a jiné pfekazky pfedstavuiji riziko pfimacknuti.
PFi pohybu pracovniho koSe méjte ruce i nohy uvnitf pracovniho kose. Davejte pozor i na
prekazky nad pracovnim kosem.

POKUD NEFUNGUJi BEZPECNOSTNI ZARIZENi NEBO SYSTEM NOUZOVEHO
SPUSTENi PRACOVNIHO KOSE, NECHEJTE JE PRED DALSIM POUZITiM PRACOVNI
PLOSINY OPRAVIT.

Pohyby pracovniho koSe je mozné z ovladaciho stanovisté na pracovnim koSi (nikoliv ale
z ovladaciho stanovisté na podvozku) fidit s plynule ménitelnou rychlosti. Najednou je
mozné fidit vZdy jen jeden pohyb. Pokud je sou€asné ovladano nékolik ovladacich pacek,
bude fungovat jen pohyb s nejmensim odporem.

Pfi zdvihani pracovniho kose sledujte

« Pracovni oblast pracovniho ko$e zavisi na zatézi (viz ,Technické udaje“) a je
monitorovana bezpeénostnimi polohovymi spinacCi RK4 a RKS5, které jsou umistény pod
ochrannym krytem.

+ Bezpecnostni polohoveé spinate nesmi byt nijak nastavovany nebo upravovany. Jejich
prohlidku a nastaveni mize provadét vyhradné autorizovany servisni technik.

Prace delSi dobu ve stejné poloze

« Za horkého pocasi, je-li pracovni ko$ ponechan delSi dobu ve stejné poloze, neni nutné
nechat motor bézet nepfetrzité.

« Je-li poCasi chladné, je doporuceno nechat motor bézZet, aby byla udrzena dostatecna
teplota hydraulického oleje.

« Udrzujte dostate¢né nabiti akumulatoru i pfi dlouhodobé praci ve stejné poloze. Stav
nabiti akumulatoru musi byt podle potfeby zajistén bud prostfednictvim napajeni ze sité
nebo pomoci motorového elektrického generatoru.

+ Béhem provozu pravidelné kontrolujte stabilitu a stav podkladu a berte pfitom v uvahu
pocCasi a stav zeminy.

» Elektricky ¢asovy spina€ pracovni ploSiny automaticky odpoji napajeni (12 V ss) pfiblizné
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1 hodinu po vypnuti elektrického nebo spalovaciho motoru.
* Napajeni znovu zapnéte stisknutim spoustéciho tlaCitka bud na ovladacim stanovisti na
podvozku, nebo na ovladacim stanovisti na pracovnim kosi.

Pii presunu pracovniho kose dbejte na nasledujici pokyny

« davejte pozor na vysokonapétova vedeni

* nedotykejte se neizolovanych elektrickych vodicl
« z pracovniho koSe nehazejte zadné predméty

* pracovni ploSinu neposkodte

* neposkodte jina zarizeni

A NEBEZPECI

Je prisné zakazano v horni poloze pridavat dalsi zatéz.
Neprekracujte bocni silu (400 N), ani pracovni koS nezatéZujte svisle vice nez je povoleno

Spusténi pracovniho kose doll do prepravni polohy

Pred sklopenim ramena do pfepravni podpéry vzdy teleskopické rameno upiné zatahnéte
a otocCte pracovni kos, aby byl kolmo k ramenu.

Pfi sklapéni pracovniho koSe do prepravni polohy neposkodte paku ruéni brzdy ani opérné
kolo tazné tyce!

Pfi opousténi pracovni plosiny

* nastavte pracovni plosinu do bezpecné polohy, pfednostné do pfepravni polohy

* vypnéte pohonnou jednotku

« zabrante neopravnénému pouziti pracovni plosiny uzamknutim krytu ovladaciho
stanovisté
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5.2.3. Zvlastni pokyny k pouziti zafizeni v zimé
Nejnizsi povolena pracovni teplota pracovni plosiny je -20 °C

Za chladného pocasi provedte vedle normalni procedury spusténi jesté nasledujici specialni

cinnosti.

1. Nechejte motorovy elektricky generator pfed zahajenim pohybU zafizeni nékolik minut
bézet.

2. Abyste zajistili spravnou €innost ventilt, provedte nejprve nékolik zahfivacich pohybd,
aby se vyménil horky olej ve valcich.

3. Zkontrolujte polohové spinace a zafizeni nouzového spusténi pracovniho koSe z hlediska
funk&nosti a Cistoty (v pfipadé potfeby je olistéte od necistot, ledu atd.).

4. Pokud ovladaci stanovisté a pracovni koS nepouzivate, chrarite je pfed snéhem a ledem.

5. Zajistéte, aby akumulatory byly nabité. Vybité akumulatory zamrznou snadnéji.

A Pracovni plosinu vzdy udrzujte ve stavu bez necistot, snéhu atd.

5.2.4. Ukonceni prace

Na konci pracovniho dne:

1. PIné zatahnéte teleskopické rameno.

2. Zkontrolujte, zda je pracovni koS v poloze kolmé k ramenu.

3. Spustte rameno / pracovni ko$ dold na podpéru na tazné ty¢i. Pokud neni pracovni
koS spustén dolu, brani polohovy spina¢ na pfepravni podpéfe moznosti ovladani
stabilizaCnich podpér.

Uzavrete kryt na ovladacim panelu na pracovnim kosi.

Pfepnéte voli¢ do polohy OFF a vypnéte hlavni vypinac.

Pokud chcete dobit akumulator, nechejte sitovy kabel zapojeny, jinak odpojte pracovni
ploSinu od sitového napajeni.

7. Ujistéte se, zda jsou kryty uzamknuty.

o 0k

Abyste zajistili spravnou funkci a dlouhou zivotnost akumulator(, je doporuceno je dobijet
vzdy na konci kazdého pracovniho dne, bez ohledu na stav jejich nabiti. Uskladnéni
vybitych akumulator( zkrati jejich Zivotnost a vybité akumulatory také snaze zamrznou.
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5.3. PREPRAVA PRACOVNI PLOSINY
Pracovni ploSinu je mozné pfepravovat tazenim nebo pomoci jejiho vlastniho hnaciho

ustroji.

Pracovni plosinu je mozné prepravovat pouze v prepravni poloze. Béhem
prepravy nesmi byt v pracovnim kosi zadné osoby nebo naklad.

5.3.1. Priprava pracovni plosiny k prepravé

Béhem prepravy musi byt pracovni ploSina vzdy v pfepravni poloze.

Pfipravte pracovni ploSinu k pfepravé nasledujicim postupem:

1. PIné zatahnéte teleskopické rameno.

2. Zkontrolujte, zda je pracovni ko$ v poloze kolmé k ramenu.

3. Spustte rameno / pracovni ko$ dolu na podpéru na tazné ty¢i. Pokud neni pracovni
ko$ spustén dol(, brani polohovy spina¢ na pfepravni podpéfe moznosti ovladani
stabiliza¢nich podpér.

Uzaviete kryt na ovladacim panelu na pracovnim kosi.

Otocte voli¢ (1) do polohy ovladani z ovladaciho stanovisté na podvozku.
Zdvihnéte stabilizaéni podpéry.

Nejprve zdvihnéte zadni stabilizaCni podpéry 3—4 (neposkodte zadni svétla), poté predni
stabilizaéni podpéry 1-2 (neposkodte opérné kolo tazné tyce)

7. Ujistéte se, zda jsou kryty uzamknuty.

o0k

Pokud mate v umyslu pracovni ploSinu tdhnout:

8. Zabrzdéte parkovaci brzdu.

9. Uijistéte se, zda je hnaci ustroji odpojené.

10. Pfepnéte voli¢ do polohy OFF a odpojte pracovni ploSinu od napajeni.
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5.3.2. Pouziti hnaciho ustroji

Hydraulické hnaci ustroji je ur€eno k pfemistovani pracovni ploSiny po pracovni ploSe,
nemuze-li byt pouZzito tazné vozidlo.

A PFi pfesunu na nerovném terénu zlstaite nad strojem.

1. Otocte voli¢ Q1 do polohy ,ovladaci stanovisté na podvozku®. %'ﬁ

2. Uijistéte se, zda je pracovni koS v prepravni poloze a stabilizacni podpéry zdvizeny
v horni poloze.

3. Ujistéte se, zda je sitovy kabel dostatecné dlouhy, aby vystacil
na celou jizdni vzdalenost — nebo kabel odpojte.

4. Pfepnéte hnaci ustroji do jizdni polohy.

5. Uvolnéte parkovaci brzdu.

6. Aktivujte pohyb oto€enim voli€e rychlosti. Spina¢ musi byt
otoCen po celou dobu operace. Funkce pojezdu funguje pfi
konstantni rychlosti.

7. Pomoci tlaCitek vyberte smér jizdy

8. Ridit jednotku pomoci tlagitek za jizdy

A UPOZORNENI

Dbejte, aby opérné kolo tazné ty¢e nenajelo na prekazku nebo do vymolu. Pokud
jedno z kol narazi na pfekazku, mize pracovni ploSina neCekané zatocit.

Po jizdeé:
» Aktivujte parkovaci brzdu
» Odpojte hnaci ustroji od pneumatiky.
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OZNAMENI

Dbejte, abyste neposkodili trubku opérného kola tazné tyce jejim pfiliSnym
prodlouzenim.

Je-li pracovni ploSina pfesouvana pomoci hnaciho ustroji, mizete zajistit vhodnou délku
tyCe opérného kola tazné tyCe nastavenim mezery mezi spodnim povrchem tazné tyce /
brzdového tahla a kolem na 1-3 cm. V této poloze se kolo muze volné otacet.

Na svahu:

1.

ok wn

Pfi jizdé na svahu musi tazna ty¢ vzdy smeérovat ve sméru ze svahu. Pfi pouZiti hnaciho
ustroji nikdy nejezdéte s taznou tyCi smérujici ve sméru proti svahu.
Pred odpojenim pracovni plosiny od tazného vozidla vzdy zaklinujte kola.
Pfed odpojenim pracovni ploSiny od tazného vozidla vzdy zabrzdéte rucni brzdu.
Rucni brzdu pouzivejte vyhradné jako parkovaci brzdu nebo k nouzovému zastaveni.
Pfi pfesunu pracovni plosiny pomoci hnaciho ustroji:

» davejte pozor, aby vam kolo neprejelo nohu

» davejte pozor na prudké boc¢ni pohyby tazné tyCe

» dbejte, abyste neohrozili jiné osoby a zivotni prostredi
Na svahu zafizeni nikdy nepfesunujte pouze ru¢né. Muzete nad nim ztratit kontrolu
a zpusobit uraz.
Nikdy neparkujte zafizeni spojené s vozidlem na svahu.
Pracovni ploSinu nikdy nenechavejte stat na svahu zajisténou pouze samobrzdicim
ucinkem hnaciho ustroji.

54.928

Pokud je sklon terénu vétsi nez 5 procent (odpovida klesani 0,5 m na vzdalenost
10 m), s pracovni plosSinou pomoci hnaciho ustroji nejezdéte. Je-li sklon terénu vétsi
nez vyse uvedena hodnota, mizete nad zafrizenim ztratit kontrolu.
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5.3.3. Tazeni pracovni ploSiny

Pfipojeni k taznému vozidlu

1. Zdvihnéte rukojet kulové hlavice zavésu a zatlacte ji smérem dopfedu (ve sméru jizdy).
Nyni je kulova hlavice zavésu uvolnéna.

2. S pouzitim pouze lehké sily natlacte kulovou hlavici zavésu na kulové tazné zarizeni.
Pfipojeni a zajisténi bude provedeno automaticky.

Po provedeni pfipojeni se vzdy ujistéte, zda je kulova hlavice zavésu na
kulovém tazném zafizeni spravné zajisténa.

3. Kvozidlu pfipojte vodi€e nouzového zastaveni a zastrcku svétel. Zkontrolujte kabel, zda
neni roztfepen a zda vodi¢e spravné funguiji.

4. Zkontrolujte funkci svétel.

5. Opatrné uvolnéte parkovaci brzdu a ujistéte se, zda je v poradku jeji aretace a zda
rukojet’ zGistava v dolni poloze.

6. Zdvihnéte opérné kolo tazné tyCe do prepravni polohy.

A Kulovou hlavici zavésu pravidelné Cistéte a mazejte.

Zejmeéna pfi parkovani nebo odpojovani pracovni plosiny od tazného zafizeni zabrzdéte
parkovaci brzdu co mozna nejpevnéji.

Po zabrzdéni parkovaci brzdy zatlacte pracovni ploSinu smérem dozadu, aby automatika
zpétného chodu uvolnila brzdové Celisti. Pruzinovy valec parkovaci brzdu dale napne a brzdy
vozidla budou opét fadné zabrzdéné.

Nastavte brzdy podle pokynU k provadéni udrzby. Jako dal$i bezpe€nostni opatfeni kola
zaklinujte.

Dodrzujte statni pfedpisy pro silnicni dopravu, mistni zvlastni pokyny nebo pokyny platné
pro konkrétni pracovisté, stejné jako pokyny tykajici se tazného vozidla.

Pred tazenim vzdy zkontrolujte:

* pfepravni polohu stabilizaCnich podpér

» zajisténi kulové hlavice zavésu

» funkci svétel, pfipojeni kabelu

» zda je uvolnéna parkovaci brzda

+ stav pneumatik a tlak v nich. Spravny jmenovity tlak je vyznacen jak na pneumatikach,
tak na drzaku opérného kola.

* pfipojeni bezpecnostniho lanka

» zablokovani brzd po pfepravé

* zajisSténi opérného kola v horni poloze

» zda je hnaci ustroji odpojeno od kola

* zda neni v pracovnim koSi zadna zatéz
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A Pfi odpojovani vysokozdvizné plosiny od automobilu vzdy zaklinujte kola.

5.3.4. Privazani

Pokud je pracovni ploSina pfepravovana jinym zplsobem nez vle€enim, musi byt svazana
na uréenych mistech pro pfepravu. Vazaci oka jsou umisténa symetricky na obou stranach
pracovni ploSiny.

4. UPOZORNENI

Riziko padu pracovni plosiny! Pfipevnéte pracovni plosinu k vozidlu pro pfepravu
Podvozek pracovni plosiny je vybaven specialnimi a oznacenymi oky pro pfivazani. Aby
nedoslo k poSkozeni konstrukce, pouzivejte pouze oznaCené vazaci body.
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5.3.5. Zdvihani zarizeni

Zarizeni je mozné zdvihat s pouzitim ok, jak ukazuje obrazek. Zdvihaci oka jsou umisténa
symetricky na obou stranach pracovni ploSiny.

Béhem zdvihani musi byt pracovni ploSina vzdy v pfepravni poloze. Pfed zdvihanim vzdy
odeberte veskery volny material ulozeny na ramovych konstrukcich a v pracovnim kosi.
Ke zdvihani pouzijte vhodny jefab s dostateCnou nosnosti a vhodnym pfislusenstvim.
Zkontrolujte hmotnost pracovni ploSiny v technickych udajich.

A Dbejte, abyste pfi zdvihani zafizeni neposkodili.

;

min. 2000 mm

XY O 190 mm V&1 200 mm
(ET)QlIN 190 mm  KELYQi=XIN 180 mm
210XT Il RPNl 210XTB Il K

5.4. DLOUHODOBE USKLADNENI

Pfed uskladnénim stroje na delSi dobu stroj peclivé vycCistéte, namazte jej a naneste na
néj ochranné mazivo (viz ¢ast ,Plan mazani“). Pfi opétovném uvedeni stroje do provozu
zopakujte procedury Cisténi a mazani.

Pokud nechate pracovni ploSinu stat delSi dobu, napfiklad pfes zimu, doporucujeme
provést jeji podepreni, aby byla uvolnéna jakakoliv zatéz kol.

Musi byt provadény pravidelné prohlidky s dodrzenim jednotlivych krokd popsanych
v pokynech.
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POZNAMKY
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POZNAMKY
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6. DRZAK DINO SKY RACK (VOLITELNA MOZNOST)

Drzak DINO Sky Rack je prislusenstvi DINO urené pro zdvihani panell z tabulovych
materiall a trubek.

Technické udaje

160 XT/XTB , 180XT/XTB , 210XT/XTB
280RXT

Max. pocet osob v pracovnim koSi 1
Max. pfipustné zatizeni 100 kg
Max. plocha panelu 3m?
Max. vySka panelu 1250 mm
Max. rychlost vétru béhem provozu 7 mls
Hmotnost drzaku Sky Rack 6 kg

Pred zahajenim prace:
» Zkontrolujte, zda nejsou horni a dolni podpéry ohnuté nebo jinak poskozené.
+ Zkontrolujte, zda jsou zajiStovaci Cepy na svém misté na vSech podpérach.

Zdvihani panelu:
1. Vysunte dolni podpéry do pozadované vzdalenosti od pfedniho okraje pracovniho koSe.
Zajistéte podpéry zajistovacimi Cepy.
2. Nalozte panel do drzaku
+ vystfedte zatéz na pracovnim kosi
* umistéte zatéz na alespon dvé dolni podpéry
1. Kaanna ylatuet korin reunan ulkopuolellle. Umistéte podpéry do pozadované vysky tak,
aby se panel nemohl prevratit. Zajistéte vSechny podpéry zajisStovacimi Cepy.
2. V pripadé potreby zajistéte panel popruhy tak, aby pfi zdvihani nemohl vypadnout.

Kdyz neni drzak pouzivan, zajistéte horni a dolni podpéry v jejich nejkratsi poloze.
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A NEBEZPECI

Riziko preklopeni pracovni ploSiny!

Panely zvétSuji plochu vystavenou pusobeni vétru a snizuji stabilitu
stroje. Dodrzujte vSechny pokyny tykajici se maximalni velikosti
panelu a provoznich podminek.

o

Zdvihani trubek:

1. Umistéte dolni podpéry do jejich nejkratSi polohy.
Zajistéte je zajiStovacimi Cepy.

2. Vytocte horni podpéry smérem ven ze zabradli
pracovniho koSe. Vysunte dolni podpéry do
pozadované vySky a zajistéte je zajiStovacimi
Cepy.

3. Nalozte trubku do drzaku

+ vystfedte zatéz na pracovnim koSi
* umistéte zatéz na alespon dvé horni
podpéry

4. Zaijistéte trubku popruhy pro zdvihani

A VAROVANI

Soucet hmotnosti celé sestavy drzaku Sky Rack, hmotnosti zatéZze na drzaku a hmotnosti
zatéze v pracovnim koSi nesmi prekroCit maximalni povolené zatiZzeni pracovniho kose
stroje!

Kdyz neni drzak Sky Rack pouzivan:

1. Otocte horni podpéry k zabradli smérem k sobé.

2. Umistéte horni podpéry do jejich nejnizsi polohy.
Zajistéte podpéry zajisStovacimi Cepy.

3. Umistéte dolni podpéry do jejich nejkratSi polohy.
Zajistéte je zajistovacimi Cepy.

Udrzba drzaku Sky Rack

» Zkontrolujte, zda podpéry nejsou ohnuté, prasklé, nebo na nich nechybi Zadné dily
+ Vyménte Ci nahradte poskozené nebo chybéjici dily

* Vyménte Ci nahradte poskozené nebo chybéjici nalepky
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7. V PRIPADE NEBEZPECI

7.1. POKUD DOJDE K RIZIKU ZTRATY STABILITY

Snizeni stability zafizeni muze byt zplsobeno zavadou pracovni ploSiny, vétrem nebo jinou
bocni silou, zhroucenim podkladu nebo nezajisténim dostatecného podepfieni zafizeni. Ve
vétsiné pfipadl se snizeni stability zafizeni projevi naklonem pracovni ploSiny.

1. Je-li to Casové mozné, pokuste se nalézt dlivod snizeni stability a smér
@ jeho plisobeni. Varujte ostatni osoby na pracovisti prostfednictvim

vystrazného signalu.

2. Je-li to mozné, snizte bezpeCnym zpusobem zatiZzeni ploSiny.

->|é|<- + Kz 3. Snlzte’ bocni dosoah zvgtazgnlm teleskopického ramena. Vyvarujte se
Vo prudkych pohybu zafizeni.

4. NatocCte rameno mimo nebezpecCnou zo6nu, tj. uvedte jej do polohy, v niz
je stabilita pracovni ploSiny normalni.

5. Rameno sklopte.

Pokud ke ztraté stability doslo v dusledku zavady pracovni ploSiny, zavadu okamzité opravte.

Dokud nebude zavada opravena a dokud nebude ovéren bezvadny stav
zarizeni, pracovni plosinu nepouzivejte.

7.2. V PRIPADE PRETIZENI

1. Je-li to Casové mozné, pokuste se nalézt divod snizZeni stability a smér
@ jeho plsobeni. Varujte ostatni osoby na pracovisti prostfednictvim
vystrazného signalu.
2. Je-li to mozné, snizte bezpecnym zplsobem zatizeni ploSiny.
3. Poutzijte tlaCitko ,Zatazeni teleskopického ramena®, pokud doslo
K}, k pfekroCeni nastavené hodnoty bezpecnostniho polohového spinace
RKS5.
4. Po resetovani situace pretizeni zaCne svitit zelena kontrolka. Poté by
pracovni ploSina méla fungovat normainé.
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7.3. V PRIPADE PRERUSENIiI NAPAJENI

Pracovni ploSina je vybavena akumulatorem napajenym systémem nouzového spusténi
pracovniho koSe, ktery funguje jako bezpecénostni zafizeni pro pfipad mozného selhani
zdroje energie nebo jiné poruchy.

1. Systém nouzoveého spusténi pracovniho koSe aktivujte tlaCitkem.
»lﬁl« Systém nouzového spusténi pracovniho koSe je mozné ovladat pouze
pfi stisknutém tlacitku.
/ N 5}, 2. Sniite' bocni dosoah zwataifanl’m teleskopického ramena. Vyvarujte se
prudkych pohybu zafizeni.
3. Spustte rameno doll pomoci systému nouzového spusténi pracovniho
koSe. Nakonec rameno otocte.

4. Zjistéte divod preruseni napajeni.

Upozornéni! Systém nouzového spusténi pracovniho koSe je mozné pouzit i ke zvednuti
stabilizaCnich podpér do pfepravni polohy.

Pfed uvedenim pracovni ploSiny do provozu vzdy zkontrolujte stav akumulatoru systému
nouzového spusténi pracovniho kose.
(Viz ¢ast ,Funkce bezpec&nostnich zafizeni*.)

Nastaveni systému nouzového spusténi pracovniho kose
« 12V, 44 Ah

* nabijeCka

* hydraulicka jednotka 12 V ss

Hydraulicka jednotka zahrnuje

» tlakovy pojistny ventil s nastavenou hodnotou 16 MPa (160 bar)
* zpétny ventil

« stejnosmérny motor 800 W

7.4. V PRIPADE PORUCHY, POKUD SYSTEM NOUZOVEHO SPUSTENI
PRACOVNIHO KOSE NEFUNGUJE

Pokud nefunguje nouzovy systém, pokuste se varovat jiné osoby na pracovisti, nebo
telefonicky zavolejte o dalSi pomoc. Po pfijezdu pomoci zkuste

« obnovit napdjeni nutné pro normalni provoz

» zprovoznit systém nouzového spusténi pracovniho kose, napfiklad vyménou akumulatoru
» obnovit normalni provoz pracovni ploSiny jinymi prostfedky

Pfed uvedenim pracovni ploSiny do provozu vzdy zkontrolujte stav akumulatoru systému
nouzoveého spusténi pracovniho ko$e (viz ¢ast ,,Ovladani z ovladaciho stanovisté na
podvozku®).
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8.

POKYNY PRO VYHLEDAVAN:I

ZAVAD

ZAVADA NAPRAVA

1. Elektricky motor se nespusti po stisknuti tla¢itka spusténi, i kdyz je voli¢ 1 v poloze,

ktera umoznuje ovladani bud’ z ovladaciho
stanovisté na pracovnim kosi

stanovisté na podvozku, nebo z ovladaciho

Tlac¢itko nouzového zastaveni se zaseklo v dolni
poloze.

Vytahnéte tlacitko a motor znovu spustte pomoci
spoustéciho tlacitka.

Je vypalena pojistka F1.

Vymérnite pojistku (10 A).

Na voli¢ neni pfivedeno sitové napéti (230 V st).

Zkontrolujte prodluzovaci $nary, pfipadné
rozvodné desky a pojistky.

Doslo k sepnuti bezpe&nostniho spinace
poruchového proudu.

Bezpeclnostni spina¢ poruchového proudu
resetujte.

Chybi stejnosmérné napdjeni (12 V ss).

Je vypnuty hlavni vypinac. Zapnéte jej.

Pokud je stroj vybaven systémem kontroly
zatizeni pracovniho kose (volitelna moznost):

Pvl"'etl'ienl' pracovniho koS$e.
(Cervena signalni kontrolka blika.)

Snizte zatizeni ploSiny.

Pokud je pFetizeni zplsobeno kolizi, pfesurite
pracovni koS zpét pomoci systému nouzového
spusténi pracovniho kose. Stav pretizeni bude
zrusen a pracovni plosina bude opét normalné
fungovat.

2. Do pracovni plosiny neni privadéna energie, i kdyz je hlavni vypina€ zapnuty a voli¢
je v poloze, ktera umoznuje ovladani bud’ z ovladaciho stanovisté na podvozku, nebo

z ovladaciho stanovisté na pracovnim kosi

Nebylo aktivovano napajeni.

Stisknéte spoustéci tlacitko pro aktivaci napajeni
ze sité.

Akumulator je vybity.

Akumulator nabijte.

3. Pohonna jednotka se nespousti

Akumulator je vybity.

Akumulator nabijte.

Je pfipojeny sitovy kabel.

Odpojte zastrcku sitového kabelu od elektrické
sité.

Neni dodavan stejnosmérny proud (12 V ss),
protoZe hlavni vypina€ je deaktivovany.

Hlavni vypina¢ zapnéte.

4. Pohonna jednotka startuje, ale nespusti se

Palivova nadrz je prazdna.

Palivovou nadrz doplnite.

Syti€ je vypnuty.

Stisknéte tlaCitko sytiCe (studeny motor).

Paka Skrtici klapky je ve volnobézné poloze.

Zvyste otacky motoru.
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ZAVADA NAPRAVA

6. Nefunguje zadny z pohybu ramena, i kdyz elektricky motor bézi a volic je ve
spravné poloze (ovladani z ovladaciho stanovisté na podvozku nebo ovladaciho

stanovisté na pracovnim kosi)

Snizte zatizeni ploSiny nebo

Pracovni plosina byla pretiZzena.

Zatahnéte teleskopické rameno, aby se
ploSina vratila do provozniho rozsahu
(sviti zelena kontrolka na ovladacim
stanovisti na pracovnim kosi).

Systém SafeGuard (volitelna moznost) brani
ovladani z ovladaciho stanovisté na pracovnim

kosi.

Vratte magnet systému SafeGuard zpét na jeho
misto na protilehlém dilu.

7. Stabiliza¢ni podpéry se nepohybuji

Rameno nesedi v pfepravni podpére.

Nastavte rameno do pfepravni podpéry.

Voli¢ je ve Spatné poloze.

Pfepnéte voli¢ do spravné polohy.

Bezpecnostni polohovy spina¢ podpéry ramena
neni sepnuty.

Nastavte rameno do pfepravni podpéry.

8. Porucha pohybt pracovniho kose - fung

uje pouze jeden z pohyb

Nefunguje zdvihani nebo sklapéni ramena

a prodluzovani teleskopického ramena, sviti
Cervena kontrolka na ovladacim stanovisti
na pracovnim kosi a na podvozku a je slySet
zvukovy signal bzucaku.

Rameno je pfetizené, zatahnéte teleskopické
rameno a operaci zopakujte (automaticky reset).

18. Nefunguje hnaci ustroji, i kdyz je voli¢ ve spravné poloze

Rameno nesedi v pfepravni podpére.

Nastavte rameno do podpéry.

Bylo stisknuto tlagitko nouzového zastaveni
kabelového dalkového ovladani pro hnaci ustroji.

Uvolnéte tlacitko nouzového zastaveni.
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24. Kolové brzdy se prehfivaji

Parkovaci brzda neni pIné uvolnéna.

PIné uvolnéte parkovaci brzdu.

25. Neni zajisténa kulova hlavice zavésu

v s v s

znedisténé.

Vycistéte ji a namazte.

Kulovy kloub tazného vozidla je pfili§ velky.

Ujistéte se, Ze tazny kulovy kloub tazného vozidla
ma spravnou velikost pro tazny zavés pracovni
ploSiny.

Podle normy DIN74058 musi byt pramér kulového
kloubu max. 50 mm a min. 49,5 mm.

Ve vSech ostatnich poruchovych stavech musi byt pracovni ploSina predana k opravé
kvalifikovanému servisnimu stredisku pro zarizeni DINO.

Abyste zabranili porucham

Dodrzujte pokyny v navodu k obsluze

Vyhybejte se nebezpecnym situacim, pfi kterych mize dojit k poSkozeni pracovni ploSiny
UdrZujte pracovni ploSinu v Cistoté a chrarite ji pfed vlihkosti
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POZNAMKY
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9. PLAN UDRZBY

Popsano
v prirucce

Servisni Casovy interval

akon Gdrzby Osoba provadéjici udrzbu

N . Navod
A Denné Operator K obsluze
Kazdy mésic / Kompetentni osoba, ktera je velmi dobfe Navod' . .
B e X A k provadeéni
100 hodin obeznamena s pracovni ploSinou -
udrzby
< « . - . . Navod
Kazdych 6 mésict / |Kompetentni osoba, ktera je velmi dobfe s
. ] e k provadeéni
400 hodin obeznamena s pracovni ploSinou -
udrzby
Kazdych 12 mésict / Spe0|a’I|zovany technik, !(tery je c’Iobre ’ Navod' N
- obeznamen s konstrukci a funkci pracovni |k provadéni
800 hodin " B
plosiny. udrzby
Specializovany technik, ktery je dobfe Navod
Podle potieby obeznamen s konstrukci a funkci pracovni |k provadéni
plosiny. udrzby

* Casovy interval udrzby v mésicich nebo provoznich hodinach, podle toho, co nastane dfive.

Kromé bézné denni udrzby podle planu udrzby je kazdy operator povinen provadét také
kontrolu pracovisté podle daného mista.

T = Kontrola (bé€Zna kontrola stavu)

P = Pecliva kontrola Provadi se podle samostatné procedury popsané v navodu k provadéni
udrzby.

V = Mazani

S = Provadéni vymén, oprav nebo jinych ukonl udrzby popsanych v pokynech.

Po umyti pracovni ploSinu vZdy namazte a aplikujte ochrannou tenkou vrstvicku maziva.

Po kazdé mimoradné udalosti musi byt vZzdy provedena specialni prohlidka pracovni ploSiny.
Specialni prohlidku je nutno provést, pokud byla pracovni ploSina poSkozena zpUsobem,
ktery maze ovlivnit jeji nosnost nebo provozni bezpe€nost. Podrobnéjsi pokyny naleznete

v navodu k provadéni udrzby.

Pokud je pracovni ploSina vybavena benzinovym nebo naftovym motorovym elektrickym
generatorem, pak vedle bézné normalni udrzby musi byt také provadény servisni ukony
v souladu s navodem k obsluze motorového elektrického generatoru.

V narocnych podminkach, pfi nichz vihkost, korozivni latky nebo korozivni klima

mohou urychlit zhorSovani stavu konstrukci a zpusobovat poruchy zafizeni, musi byt
intervaly provadéni udrzby zkraceny, nebo musi byt uc€inky koroze a poruch omezovany
prostifednictvim vhodnych ochrannych prostredku.
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Opatieni udrzby B
(I Ramové konstrukce, systém ramena a pracovniho kose T T T P
vl | oZiska bezpecnostniho zafizeni proti pretizeni Vv ™V |TIV
KB Klouby stabilizacnich podpér a valcu stabilizacnich podpér \% ™V  |PIV
B ohovioh spinacs stabiizatnich potpér v ™ P
I | oZiska ramena a kloubovych ramen Vv ™ |TIV
3 | oZiska systému vyrovnavani pracovniho kose \% ™V |TIV
[ L oZiska kloubovych spoju vyrovnavacich valcu V ™V |TIV
.3 Loziska kloubovych spoju zdvihacich valcu \Y ™ |TIV
B Kluzné povrchy a vale€ky teleskopického ramena ™ ([T [TV
(VW L ozisko valce teleskopického ramena ™V |TIV
4l Stav valcu P
VAl Flyerav fetéz \Y, PV
13 Kontrola a sefizeni vile mezi kluznymi segmenty a kluznymi T T

povrchy
(V3 Otocné zarizeni Vv PV
{3 Elektricko-hydraulicky otoény adaptér T
(M Pneumatiky a tlak v pneumatikach T T P P
(W@ Tazny zavés / najezdové zafizeni T Vv PV
(E: ;W Kluzna plocha a zavity opérného kola tazné tyce PN
(Bl Stav brzd T T
y{\ll Naprava a zavéSeni kol P
4l Hnaci Ustroji T Vv P
vy Svétla T T T P
%W Hydraulické oleje T T T S
yZ. % Hydraulické hadice, trubky a spojky T T T P
yZ-ll Stav a pfipojeni akumulatoru a vodicu T T P
y{: @ Hydraulicky tlak P
yX@l Stav a pfipojeni bezpe€nostnich zafizeni T
y2: 8 Funkce bezpecnostnich zafizeni (polohové spinace) T T T P
yi B Funkce polohovych spinacu proti pretizeni T P S
{18l Funkce zatéZovych regulacnich ventild T T
K}l Funkce a stav systému vyrovnavani pracovniho kose T T T
Ky Funkce a stav ovladacich prvkd v pracovnim koSi T P
33 Funkce ’systému nou’zového spt’Jétén_l’ pr?covniho kose, T T T T

nouzového zastaveni a zvukového signalu
k7.0 Stitky, Stitky strojii a pokyny T T T T
KL Zkusebni zatizeni P
K{: W OSetreni protikoroznim prostfedkem T S
XY@ Nastaveni rychlosti pohybu S
k1l Specialni prohlidka S
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9.1. PLAN KONTROL VYZADOVANY OPRAVNENYMI ORGANY

Kontroly musi byt provadény v souladu s mistnimi i statnimi predpisy, legislativou
a normami.

Na pracovni plosiné musi byt provedena kontrola pred prvnim spusténim pred jejim
prvnim pouZzitim a poté pfed prvnim pouZitim po provedeni vétSi opravy nebo upravy
pracovni ploSiny.

Na pracovni plosiné musi byt jednou ro¢né provadény peclivé pravidelné prohlidky
spojené se zkuSebni jizdou.

Prohlidka musi byt provedena béhem dvanacti (12) mésicl od prvni nebo pfedchazejici
pravidelné prohlidky.

V souvislosti s pravidelnou prohlidkou musi byt na pracovni ploSiné provadéna
nedestruktivni prohlidka / prohlidka s demontazi obecné v intervalech deseti (10) let od
data zahajeni provozu pracovni ploSiny.

Kromé toho musi byt pracovni ploSina zkontrolovana v pfislusném rozsahu po kazdé
mimoradné udalosti.

Prohlidky pracovni ploSiny musi byt provadény v pravidelnych intervalech po celou dobu
jejiho pouzivani.

Pokud je pracovni ploSina pouzivana za extrémnich podminek, musi byt Casové intervaly
mezi prohlidkami zkraceny.

Celkovy provozni stav pracovni ploSiny, stejné jako stav kontrolnich zafizeni tykajicich se
bezpecnosti, musi byt zjiStovan prostfednictvim pravidelnych prohlidek. Zvlastni pozornost
musi byt vénovana zménam, které ovlivnuji provozni bezpec¢nost.

V souvislosti s pravidelnymi prohlidkami musi byt stanoveno, zda a v jakém rozsahu Ize
zkuSenosti a praktické poznatky ziskané pfi pfedchazejicich prohlidkach prakticky uplatnit
pro zajisténi jesté vyssi bezpecnosti.

Prohlidka musi byt svéfena odborné kontrolni organizaci s dokumentovanym dilkazem
zpusobilosti nebo odbornikovi s dokumentovanym dikazem zpusobilosti.

O provedené prohlidce musi byt vyhotoven protokol. Protokoly o uvedeni do provozu a o
pravidelnych prohlidkach musi byt uchovavany na pracovni ploSiné nebo v jejim blizkém
okoli po dobu nejméné péti let.

Predpisy tykajici se prohlidek a opravnéni osoby provadéjici prohlidku ovérte
u mistnich arada.
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9.2. PLAN MAZANI

13
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10. BEZNA UDRZBA BEHEM PROVOZU

V této kapitole jsou popsany operace udrzby, které je povinen provadét operator.

specificka méfeni a hodnoty nastaveni, jsou uvedeny v samostatném navodu k provadéni
udrzby. V takovych pfipadech provadéni udrzby a oprav se musi operator obratit na
autorizovaného poskytovatele sluzeb, distributora nebo vyrobce.

Zajistéte, aby byly servisni procedury a procedury udrzby na pracovni ploSiné provadény
v€as a podle uvedenych pokyna.

A VAROVANI

Veskeré takové zavady, zjisténé béhem provozu nebo pfi provadéni pravidelné udrzby,
které mohou ovlivnit provozni bezpec€nost zafizeni, musi byt opraveny jesté prfed dalSim
pouzitim pracovni ploSiny.

Pracovni ploSinu udrZujte v Cistoté. Zejména pred provadénim udrzby a prohlidek pracovni
ploSinu peclivé vycistéte. Necistoty mohou zpusobovat vazné problémy, napriklad
v hydraulickém systému.

Pouzivejte originalni nahradni dily a spotfebni material. Podrobné informace o dilech
naleznete v seznamu nahradnich dild.

Prvni udrzba po 20 hodinach provozu

« vymeénte filtraCni vlioZku tlakového filtru

* nastavte brzdy podle pokynu (viz ¢ast ,Brzdy a loziska kol)
* po ujeti pfiblizné 100 km zkontrolujte utazeni Sroub kol

Pfi provozu pracovni plosiny v naroénych podminkach (v nadmeérné
vihkém nebo prasném prostredi, v korozivnim klimatu atd.) musi byt
casové intervaly mezi vyménami oleje a dalSimi prohlidkami zkraceny tak,
aby odpovidaly prevladajicim podminkam z hlediska zachovani provozni
bezpeénosti a spolehlivosti pracovni plosiny.

Pravidelnou udrzbu a pravidelné prohlidky je bezpodmine¢né nutné
provadét, nebot’ jejich neprovedeni muze zhorsit provozni bezpeénost
pracovni plosiny.

Neprovedeni povinné udrzby a pravidelnych prohlidek bude mit za
nasledek neplatnost zaruky.
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10.1. POKYNY K PROVADENIi DENNi UDRZBY A KONTROL

10.1.1. Zkontrolujte stav podvozku, ramena a pracovniho kose

Vizualné zkontrolujte stav pfistupovych cest, pracovniho kose, vratek a zabradli pracovniho
koSe.
Vizualné zkontrolujte stav ramena a ramovych konstrukci.

10.1.2. Zkontrolujte pneumatiky a tlak v pneumatikach

Vizualné zkontrolujte, zda jsou pneumatiky spravné nahustény a zda nevykazuji znamky
néjakého poskozeni.

10.1.3. Zkontrolujte svétla

Zkontrolujte stav vSech varovnych a signalnich kontrolek, stejné jako svétel pro silni¢ni
provoz na pfivésu.

10.1.4. Zkontrolujte hladinu hydraulického oleje

Zkontrolujte hladinu hydraulického oleje s pracovni ploSinou v pfepravni poloze.
V pripadé potieby doplnte hydraulicky olej podle méfidla na olejové nadrzi.

Nadrz na hydraulicky olej je umisténa pod krytem na pravé strané pracovni ploSiny.

o)

Soucasné zkontrolujte v kontrolnim okénku olejové nadrze, zda olej vypada Cisty
a v normalnim stavu (bez nadmérné pény atd.).

10.1.5. Zkontrolujte hydraulické hadice, trubky a spoje

Vizualné zkontrolujte hydraulické hadice, trubky a spoje.
Ujistéte se, Ze nejsou viditelné Zadné uniky oleje.

Veskeré externé poskozené hadice a narazené trubky nebo spojky vymeénte.

10.1.6. Zkontrolujte funkci bezpecnostnich polohovych spinact
Zkontrolujte ¢innost bezpecnostnich polohovych spinacu, které brani pohybu ramena
a stabiliza¢nich podpér nasledujicim zpusobem:

1. Pracovni ploSina je v pfepravni poloze se zdvizenymi stabilizaénimi podpérami a se
zapojenym hnacim ustrojim.
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2. Ovladacimi prvky z ovladaciho stanovisté na podvozku zdvihnéte rameno.
Rameno nesmi byt mozné ovladat pfri jakékoliv poloze volice.

3. Spustte stabilizaéni podpéry do provozni polohy pracovni ploSiny.

4. Pomoci ovladacich prvku ovladaciho stanovisté na podvozku zdvihnéte rameno tak, aby
se zvedlo z podpéry.

5. Ovladejte stabilizacni podpéry.
Stabiliza¢ni podpéry nesmi byt mozné ovladat pri jakékoliv poloze volice.

pokud je stroj vybaven systémem kontroly zatizeni pracovniho kose (VOLITELNA

MOZNOST)
Zkontrolujte podle signalnich kontrolek, zda systém kontroly zatiZzeni pracovniho kose

funguje.

Kdyz je koS prazdny, musi stav signalnich kontrolek pro snimac¢ odpovidat stavu uvedenému
v tabulce.

LED Stav systému

CERVENA nesviti Systém nema poruchu

KONTROLKA LED y P

CERVENA nesviti Systém neni pretizeny

KONTROLKA LED y P y

ORANZOVA neoferusend sviti Prazdna hmotnost kose je nastavena spravné
KONTROLKA LED P (15 kg)

ZELENA o L .

KONTROLKA LED blika Snimac je funkéni

10.1.7. Zkontrolujte funkci systému nouzového spusténi pracovniho kose,
nouzového zastaveni a zvukového signalu

OdzkousSejte funkci systému nouzového zastaveni, systému nouzového spusténi pracovniho
koSe a zvukoveého signalu jak z ovladaciho panelu na podvozku, tak z ovladaciho panelu na
pracovnim kosi.

» Se stale stisknutym tlagitkem nouzového zastaveni zdvihnéte rameno o pfiblizné 1-2
metry (pomoci packy 8) a vysurite teleskopické rameno o 1-2 metry (pomoci packy 9) —
pohyb se nyni musi zastavit.

* P¥i pouziti systému nouzového spusténi pracovniho koSe nejprve zcela zatahnéte
teleskopické rameno a poté spustte dolu rameno.

« Vytahnéte tlaCitko nouzového zastaveni.

» Zkontrolujte funkci zvukového signalu.

10.1.8. Nalepky, obtisky a symboly

Zkontrolujte, zda jsou na svém misté vSechny znacky, varovné nalepky a symboly na
ovladacich stanovistich, zda jsou v dobrém stavu a Cisté.

10.1.9. Pfirucky

Zkontrolujte, zda jsou Citelné uzivatelské pFiruCky ulozené na pracovni ploSiné.
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11. ZMENA VLASTNIKA

Pro vlastnika pracovni plosiny:

Pokud jste zakoupili pouzitou pracovni ploSinu DINO od jiné osoby nez od vyrobce, laskavé
vyplite udaje o sobé pro vyrobce s pouzitim formulafe na této strance a odeslete je na
adresu:

info@dinolift.com

Tyto informace nam umoznuiji zasilat vam bezpecnostni zpravodaje a dalSi informace
v ramci kampani tykajicich se vaseho stroje.

Upozornéni! Neni nutné zasilat tyto informace v pfipadé pronajatého stroje.

Model stroje: DINO

Sériové ¢islo:

Predchozi vlastnik:

Zeme:
Datum nakupu:
Soucasny vlastnik:
Adresa:
Zeme:

Kontaktni osoba

Jméno a funkce ve spolecnosti:

Telefon:

E-mail:

7



Navod k obsluze « DINO XT Il = 160 « 180 « 210

78



